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Informacion importante para el usuario

Lea este documento y los documentos que se indican en la secciéon Recursos adicionales sobre instalacion,
configuracién y operacién de este equipo antes de instalar, configurar, operar o dar mantenimiento a este
producto. Los usuarios deben familiarizarse con las instrucciones de instalacién y cableado y con los
requisitos de todos los cédigos, las leyes y las normas vigentes.

El personal debidamente capacitado debe realizar las actividades relacionadas con la instalacion, los
ajustes, la puesta en servicio, el uso, el ensamblaje, el desensamblaje y el mantenimiento conforme al
codigo de practica vigente.

Si este equipo se utiliza de forma distinta a la indicada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el
equipo podria verse afectada.

En ningun caso Rockwell Automation, Inc. sera responsable de dafios indirectos o derivados del uso o de la
aplicaciéon de este equipo.

Los ejemplos y los diagramas de este manual se incluyen Unicamente a modo ilustrativo. Debido a las
numerosas variables y requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no

puede asumir ninguna responsabilidad ni obligacién por el uso basado en ejemplos y diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacién de patente respecto al uso de la informacién, los
circuitos, los equipos o el software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccién total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién por escrito de
Rockwell Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en todas las circunstancias en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacion acerca de practicas o circunstancias que pudieran provocar una explosién en un
ambiente peligroso, lo cual podria producir lesiones personales o la muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas.

ATENCION: Identifica informacion sobre las practicas o circunstancias que pueden producir lesiones personales o la
muerte, dafios materiales o pérdidas econdmicas. Estas notas de atencion le ayudan a identificar un peligro, evitarlo y
reconocer las posibles consecuencias.

IMPORTANTE Identifica informacidn esencial para usar el producto y comprender su funcionamiento.

Puede haber también etiquetas en el exterior o en el interior del equipo para sefialar precauciones
especificas.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o en
un motor) para advertir sobre la posible presencia de voltaje peligroso.

PELIGRO DE QUEMADURA: Puede haber etiquetas en el exterior 0 en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o
en un motor) a fin de advertir sobre superficies que podrian alcanzar temperaturas peligrosas.

>

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: Puede haber etiquetas sobre o a los lados del equipo, por ejemplo en un centro de control
de motores, para alertar al personal respecto a un arco eléctrico potencial. Los arcos eléctricos provocan lesiones graves o
la muerte. Use equipo de proteccion personal (PPE) adecuado. Siga TODOS los requisitos normativos de practicas de
trabajo sequras y de equipo de proteccion personal (PPE).
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Capitulo 1

Descripcion de producto

Modos de funcionamiento

Publicacion de Rockwell Automation 45CRM-UMOO01A-ES-P- Septiembre 2015

Descripcion general del producto

El 45CRM es un sensor fotoeléctrico de marca de registro de color que detecta
de forma confiable las marcas de registro en una bobina. El sensor incluye LED
emisores de luz roja, verde, y azul (RGB). Durante el proceso de aprendizaje, el
sensor determina cudl de los LED emisores maximiza el contraste entre la marca
de registro y el material de la bobina (fondo).

El rdpido tiempo de respuesta del 45CRM permite que el sistema de control
alinee el material de la bobina con la miquina. Por ejemplo, alinea las etiquetas
en el material de la bobina con la hoja de corte del equipo antes de colocar la
etiqueta sobre una botella.

El 45CRM cuenta con dos salidas discretas de empujar-halar, Push-Pull, y
ofrece una interface IO-Link. La interface IO-Link permite la comunicaciéon
coherente para diagndstico y la creacién de pardmetros mediante el nivel del
sensor de forma remota. IO-Link hace que la inteligencia que ya se ha integrado
en cada sensor 45CRM esté a la total disposicion del usuario. Ofrece ventajas
concretas en la resolucién de problemas (eliminacién de fallos, mantenimiento
y reemplazo de dispositivos), durante la instalacidn (clonacién, identificacién,
configuracién y localizacién) y durante el funcionamiento (cambio de trabajo,
monitoreo continuo de pardmetros y diagndstico en linea).

El sensor puede funcionar en dos modos:

Modo de E/S estandar (SIO): Este es el modo de funcionamiento
predeterminado del sensor. Las salidas y la interface de usuario del sensor se
comportan de la manera descrita en las instrucciones de instalacion incluidas
con el producto. Este modo de funcionamiento est activo cuando el sensor se
conecta a dispositivos de entrada digital, como médulos de entrada de PLC,
cajas de distribucién y conexiones de terminales de entradas.

Cuando funciona en modo SIO, solo se puede realizar el aprendizaje de la
marca de registro y el fondo mediante el interruptor giratorio del sensor.

Modo I0-Link: Este modo se activa automdticamente cuando el sensor se
conecta a un dispositivo maestro compatible con IO-Link. Al entrar en este
modo, el indicador LED verde del sensor comienza a parpadear a una frecuencia
de 1 Hz para indicar que se ha establecido correctamente la comunicacién 10-
Link con el maestro. El sensor transmite mds informacién sobre pardmetros y
diagndstico que se puede consultar mediante los datos de proceso del PLC. No
se requiere ninguna intervencion del usuario para habilitar esta funcionalidad
en el sensor.

Cuando funciona con IO-Link, otras opciones pasan a estar disponibles, como
la evaluacién de la marca detectada y el fondo, la visualizacién de los valores
medidos y el diagndstico del sensor.



Descripcién general del producto

Caracteristicas o Tres LED emisores (rojo, verde y azul)
o Tiempo de respuesta de 40 ps

o Dos salidas discretas Push-Pull (auto PNP/NPN)

o Tres métodos simples de configuracion: aprendizaje dindmico,
aprendizaje estdtico o configurable IO-Link

o Conector micro ajustable (M12) de desconexidn rapida (QD)

e El protocolo de comunicacién IO-Link ayuda a minimizar el tiempo
improductivo y aumentar la productividad

o Los sensores IO-Link son compatibles con versiones anteriores y
posteriores de los sensores estandar: los mismos sensores y cables se
utilizan en aplicaciones con y sin IO-Link

e IO-Link ofrece:
— Deteccidn remota del estado del sensor;
— Descripcién/nombre tnicos del sensor;
- Almacenamiento de varios perfiles/recetas; y

- DPosibilidad de bloquear el sensor para minimizar los ajustes que
se cambian.

2 Publicacion de Rockwell Automation 45CRM-UMOO01A-ES-P- Septiembre 2015



Descripcion general del producto

Especificaciones

Certificaciones

Marcados cULus y CE para todas las directivas correspondientes

Especificaciones ambientales

Entorno de trabajo

IP67

Temperatura de
funcionamiento [C (F)]

-20...60° (-4...140°)

Temperatura de
almacenamiento [C (F)]

-40...75° (-40...167°)

10...55 Hz, amplitud de 0.5 mm; cumple o supera la norma

Vibracién IEC 60947-5-2

Chogue ?&gésgr;;j_u;_azcién del impulso de 11 ms; cumple o supera la norma
Optica

Rango de deteccidn 11 mm £2 mm (0.43 £0.079 pulg.)

Desviacion del angulo

+3% como méaximo

Fuente de luz

3 LED (rojo, verde, azul)

Especificaciones eléctricas

Voltaje de funcionamiento

10...30 VCC; cuando funciona en modo 10-Link: 18...30V

Consumo de corriente

<60 mA con un voltaje de suministro de 24V

Proteccion de sensor

Proteccién contra cortocircuito, inversion de polaridad y sobrecarga

10-Link

Protocolo 10-Link V1.0

Tipo de interface 10-Link

Modo (OM 2 (38.4 kBaud)
Tiempo de ciclo ! 2.3 ms

SI0 (E/S estandar)

Compatible (pin 2 para estandar; pin 4 para 0-Link)

Salidas

Tiempo de respuesta (SIO)1

40 ps (0.04 ms)

Ajuste de sensibilidad

Interruptor giratorio

Tipo de salida

2 x salidas complementarias NPN/PNP

Modo de salida

Operacién en claro u oscuro

Corriente de fuga de salida

<100 pA por salida

(lasificacion de salidas
discretas

30 VCC mdximo/100 mA maximo

Especificaciones mecénicas

Material del envolvente

Zinc fundido, niquelado

Material de la lente

PMMA Luxacryl®, transparente

Tipo de conexién

Micro QD (M12), 4 pines, posicion ajustable en 90°

1

El tiempo de respuesta del sistema I0-Link ofrece informacién acerca de la frecuencia y la velocidad de los datos
entre el sensor y el maestro 10-Link. La duracién de ciclo indica los intervalos de tiempo con los que el maestro
10-Link atiende al sensor (lo actualiza). El maestro 10-Link tiene un tiempo de procesamiento interno que se incluye
en el cdlculo del tiempo de respuesta. El tiempo de respuesta tipico de un sensor, por lo tanto, se deriva de la
duracion de ciclo eficaz del dispositivo y del tiempo de procesamiento interno tipico del maestro.
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Instalacion

Capitulo 2

Interface de usuario

Instalacion

Estado de LED

La tabla de funcionamiento de E/S estandar indica el estado del LED en modo
de marcha durante el funcionamiento. El sensor estd siempre en modo de
marcha, salvo cuando se estd realizando el aprendizaje.

Funcionamiento de E/S estandar

Color Estado Condicion
Apagado Alimentacion eléctrica desconectada
Verde Encendido Alimentacion eléctrica conectada

Parpadeaa THz | Proteccién activa contra cortocircuito de salida

Apagado La salida estd desenergizada
Amarillo

Encendido La salida estd energizada

Parpadeaa8Hz | Elsensor regresa al tltimo punto de ajuste vélido

Verde y amarillo durante 7 sequndos | correspondiente a la marca y al fondo.

Funcionamiento de 10-Link

Color Estado Condicion
Verd Apagado Alimentacién eléctrica desconectada
erde
Parpadeaa THz | Alimentacion eléctrica conectada
Apagado La salida estd desenergizada
Amarillo
Encendido La salida estd energizada

Indicadores de senales
LED amarillos

pd N\
Indicador de {g
funcionamiento ’ 5 w
EDverde N 1 12
E ~
/7

Interruptor giratorio
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Instalacion

Montaje

Dimensiones

Publicacion de Rockwell Automation 45CRM-UMOO01A-ES-P- Septiembre 2015

Instale el sensor bien sujeto sobre una superficie o soporte firme y estable para
que funcione de manera confiable. Un montaje sujeto a vibracién o
movimiento excesivos puedc ocasionar funcionamiento intermitente. Hay
disponible un soporte de montaje para comodidad de instalacién. Una vez
montado de forma firme, el sensor puede cablearse segtin las instrucciones de
cableado de la siguiente seccidn.

Dos orificios de montaje y dos roscas M4 en la base del 45CRM-4LHT*-D4
permiten instalar de manera sencilla el dispositivo en el sistema. También es
posible instalar el dispositivo mediante la cola de milano que se incluye en la
parte posterior del sensor.

El sensor 45CRM-4LHT*-D4 tiene un rango de deteccién de 11 mm + 2 mm.
Instale el sensor de manera que quede un espacio de 11 mm + 2 mm entre la
ventana de salida de luz y la marca de impresién que se desea leer.

La imagen de punto de luz tiene un tamafo de 1 x 3 mm (0.04 x 0.12 pulg.).

IMPORTANTE  Silasuperficie del objetivo de destino es brillante o reflectante, oriente el
sensor de manera que tenga un angulo de aproximadamente 10° con respecto
ala superficie.

La siguiente ilustracién muestra las dimensiones relevantes del dispositivo

[mm (pulg.)]:

17.5 o
@Ejeéptico 1 _(0.689)
. .
BN
Conector, ajustable a 90°
57.5
415 (226) )
(1.634) |
- }
! ©
(1.93) L o5
'{_ T 0.177)
225 53
(0.886) (0.209)
l J——z 1 W\f_\
[
z_| 55 o I.
(0.08) % (0.217) 7]
(0.28)

J L 195 |
i, (0.768)

HME=4®)

[ d—




Instalacion

Orientacion del punto de
luz

Cableado

o o

45(RM-4LHT1-D4 45(RM-4LHT2-D4
Tmmx3mm —H— == [/ 3mmx1mm
(0.04x0.12) (0.12x0.04)

El 45CRM incluye salidas discretas Push-Pull complementarias.

Las salidas discretas se refieren a que siempre son de 24 V o 0 V'y, por lo tanto,
pueden cablearse como un sensor NPN o PNP. Por ejemplo, cuando el sensor
detecta una marca de registro, la salida Q1 vaa 24 Vylasalida Q2 vaa0 V. Siel
sensor estd cableado para una salida PNP, Q1 est4 activado cuando el sensor
detecta una marca y Q2 estd desactivado. Si estd cableado para una salida NPN,
Q1 esta desactivado cuando el sensor detecta una marcay Q2 estd activado.

El sensor fotoeléctrico 45CRM esta disponible con un micro QD (M12) para
facilitar su instalacién y mantenimiento.

Rockwell Automation® recomienda utilizar la serie 889 de cables con uno o
varios conectores para los sensores de modelos de desconexidn rapida (QD).
Todo el cableado externo debe cumplir el Cédigo Eléctrico Nacional y todos los
cédigos locales pertinentes.

Cableado de salida
1 - Marrén
.
4 Negro (Q1/10-Link)
L {TOAD |
) o Blanco A0 (@2
<[]> P Azul N 3
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Aprendizaje del 45CRM en modo de E/S estandar (SI0)

Capitulo 3

Descripcion general del
aprendizaje

Modos de aprendizaje

Caracteristica de alarma

Modo de aprendizaje
estatico

Aprendizaje del 45CRM en modo de
E/S estandar (SI10)

El sensor se maneja en el modo de E/S estdndar mediante el interruptor
giratorio que hay en la parte superior del sensor.

LED amarillos

Z AN
LED verde \SU)/ {B .
@)
B ~
Vd

Interruptor giratorio

Es posible seleccionar una de los cuatro ajustes disponibles del interruptor
giratorio:

o DPosicién TM: aprendizaje de marca
o Posicion TB: aprendizaje de fondo
e Posicion TD: aprendizaje dindmico

e Posicion S: modo de conmutacidn

Hay dos maneras simples de aprendizaje del 45CRM. El primer método es el
aprendizaje estdtico, que estd pensado para aplicaciones en las que la bobina se
puede detener o para aplicaciones mas exigentes. El segundo método,
aprendizaje dindmico, es adecuado para aplicaciones en las que no es posible
detener la bobina para el sensor.

El 45CRM también cuenta con una caracteristica de alarma que avisa al usuario
mediante indicadores LED cuando el contraste del aprendizaje es demasiado
bajo. Los indicadores LED verde y amarillo parpadean a una frecuencia de 8 Hz
durante aproximadamente 7 segundos. El sensor regresa al tltimo punto de
ajuste vélido correspondiente a la marcay al fondo.

El proceso de aprendizaje estatico se utiliza para que el sensor aprenda cudndo la
bobina no se estd moviendo. En ocasiones, es necesario para aplicaciones més
exigentes, ya que permite configurar el sensor de manera més precisa.

El usuario ensefa por separado el color de la marca de registro y el color del
fondo. Cualquiera de ellos se puede ensefiar en primer lugar. Es muy
recomendable realizar el aprendizaje de ambos cada vez para lograr la deteccién
més confiable. No obstante, no siempre es necesario realizar el aprendizaje de
ambos. Por ejemplo, solo es necesario realizar el aprendizaje de la nueva marca
cuando el color de la marca cambia pero el fondo sigue siendo el mismo.
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Aprendizaje del 45CRM en modo de E/S estandar (SI0)

Modo de aprendizaje
dinamico

IMPORTANTE Cuando se cambia la posicion del interruptor giratorio, el nuevo modo
entra en efecto después de un retardo de dos segundos. Los LED no
cambian de estado durante este retardo.

Aprendizaje de marca (TM)

Para realizar el aprendizaje de la marca, siga estos pasos:

1. Mueva el interruptor giratorio a TM (los LED frontales verde y amarillo
parpadean simultdneamente para indicar que el sensor esta listo para
realizar el aprendizaje de la marca).

2. Coloque la marca en el punto de luz.

3. Mueva el interruptor giratorio a S (o TB). El 45CRM aprende el color que
se encuentra en el punto de luz cuando el interruptor giratorio deja de estar
en la posicion TM.

4. Paseala seccién siguiente.
Aprendizaje del fondo (TB)

Para realizar el aprendizaje del fondo, siga estos pasos:

1. Mueva el interruptor giratorio a TB (los LED frontales verde y amarillo
parpadean alternativamente, lo que indica que el sensor esta listo para
realizar el aprendizaje del fondo).

2. Coloque el fondo en el punto de luz.

3. Mueva el interruptor giratorio a S para el funcionamiento normal. El
45CRM aprende el color que se encuentra en el punto de luz cuando el
interruptor giratorio deja de estar en la posicion TB.

El modo de aprendizaje dindmico se utiliza para realizar el aprendizaje del
sensor mientras se estd moviendo el material de la bobina. El sensor detecta
automaticamente el color de fondo y el color de marca a medida que cada uno
pasa por el drea de deteccion del sensor (punto de luz). Selecciona el color del
LED emisor adecuado y establece el umbral, de manera que la salida primaria se
enciende cuando el sensor detecta una marca.

El funcionamiento del aprendizaje dindmico comienza cuando el interruptor
giratorio permanece en la posicién TD durante dos segundos. A continuacién,
se transfieren los valores de forma continua. El sensor interpreta las primeras
senales que se reciben tras el cambio al modo de “aprendizaje dindmico” como el
fondo. La mayor desviacion respecto al fondo durante todo el modo de
“aprendizaje dindmico” se interpreta como la marca. Los indicadores LED
verde y amarillo parpadean simultdneamente a una frecuencia de 1 Hz durante
este modo.
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Aprendizaje del 45CRM en modo de E/S estandar (SI0)

IMPORTANTE Al cambiar la posicion del interruptor giratorio, el nuevo modo entra en
efecto después de un retardo de dos sequndos. Los LED no cambian de
estado durante este retardo.

Aprendizaje dinamico (TD)

1. Mueva el interruptor giratorio a TD.

2. Compruebe que al menos pase una marca de registro por el punto de luz.

3. Después de que hayan transcurrido un minimo de dos segundos, cambie el
interruptor giratorio a la posicién S para reanudar el funcionamiento
normal.

Si el sensor no muestra la caracteristica de alarma, el aprendizaje dindmico se ha
realizado correctamente.

Modo de conmutacion (S) El modo de conmutacién consiste en la seleccidn del color de luz del transmisor
més favorable para el contraste de aprendizaje. El umbral de conmutacién se

establece en la mitad entre la marcay el fondo. Las salidas Q1/PNP y Q2/NPN
se activan cuando se detecta la marca del aprendizaje.
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Descripcién general de sensor de marca de registro de color con 0-Link

Capitulo 4

{Qué es 10-Link?

{Por qué utilizar 10-Link?

10

Descripcion general de sensor
de marca de registro de color
con I0-Link

La tecnologia IO-Link es un estandar abierto de comunicacién de punto a
punto y se presentd como (IS) IEC 61131-9. IO-Link es ahora la primera
tecnologia globalmente estandarizada de comunicacién entre sensores y
accionadores con un sistema de bus de campo. Esta tecnologia ofrece ventajas
tanto a los fabricantes de equipos originales como a los usuarios finales.

IO-Link ofrece sensores con funciones de comunicacidn al nivel de control
mediante una asequible conexién de punto a punto. IO-Link ofrece un vinculo
de punto a punto entre el médulo de E/S y un sensor que se utiliza para
transferir diagndsticos detallados, informacidn sobre la identidad del
dispositivo, datos de proceso y parametrizacién.

La comunicacién IO-Link se basa en una estructura maestro-esclavo en la que el
maestro controla el acceso de la interface al sensor. La opcién de utilizar la
inteligencia integrada en el sensor ofrece al usuario nuevos métodos para poner
en marcha. Las ventajas oscilan entre la reduccién del tiempo de instalacion
durante la puesta en marcha y mejores funciones de diagnéstico durante la vida
atil de la maquina. Entre las ventajas de la tecnologia IO-Link se incluyen:

o Reduccién del inventario y los costos de funcionamiento.

e Mayor tiempo productivo/productividad.

o Simplificacién de disefo, instalacién, configuracién y mantenimiento.

o Mayor flexibilidad y capacidad de escalado.

o Informacién detallada de diagnéstico para mantenimiento preventivo.

10-Link ofrece una amplia gama de avanzadas funciones y
caracteristicas

Integracion transparente

o Compatible con versiones anteriores y posteriores, los niimeros de
catdlogo de los sensores no cambian.

e No se necesitan cables especiales.
o Lasopciones de conectividad no cambian.

o Lafuncionalidad de IO-Link est4 disponible con solo conectar un
dispositivo compatible con IO-Link a un maestro IO-Link.

o Los dispositivos analdgicos ya no requieren una tarjeta de entrada

dedicada.
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Diagnosticos y tendencias en tiempo real
e Monitoreo en tiempo real de toda la maquina hasta el nivel de sensor.

e Mantenimiento preventivo optimizado: identifique y solucione los
problemas antes de que se produzcan fallos.

o Deteccidn de errores/fallos del sensor.

Estado del sensor

o Elmonitoreo en tiempo real contribuye a garantizar que los sensores
funcionan correctamente.

o Ladeteccidn de sensores danados y la localizacion de su posicion exacta
permiten resolver rdpidamente problemas mediante el pardmetro de
nombre especifico de la aplicacion.

Configuracion automatica de dispositivos y perfiles de dispositivos

o Las configuraciones de dispositivos “de referencia” se almacenan en el
médulo maestro IO-Link.

o Es posible almacenar varias configuraciones en el controlador para
responder a cambios en la produccién de la méquina, como por ejemplo,
cambios de herramientas.

o En cuestién de minutos en vez de horas, modifique los pardmetros del
sensor para fabricar productos acabados diferentes.

Tags descriptivos
o Programacién mas rdpida durante la configuracién inicial.

o Tags de datos de proceso més eficientes para resolucién de problemas, con
nombres basados en la informacién que proporcionan.

e Monitoree con facilidad los datos de sensor gracias a los nombres
intuitivos de los tags.

iC(jmo funciona 10-Link? IO-Link transmite los datos a través del mismo cableado de campo estindar que
se utiliza en la actualidad. Al conectar un sensor IO-Link a un maestro IO-Link,
se obtiene acceso a los datos y diagndsticos del dispositivo de campo. Por lo
tanto, aparte de detectar los productos en la maquina, ahora es posible

MONITOREAR el estado de la maquina.

Pin | Senal Comentario

1 L+ 24V
T

2 Fuera | Depende del sensor

3 L- Tierra
N

Sefial de comunicacion/
4 (Q conmutacion

IMPORTANTE  Esposible que el tiempo de respuesta de un sistema I0-Link no sea lo suficiente
rapido para aplicaciones de alta velocidad. En tal caso, monitoree/configure el
sensor mediante 10-Link en el pin cuatro del sensor y conecte el pin dos (si el
sensor ofrece una sequnda salida) del sensor a una tarjeta de entrada estandar.
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Tipos de datos de 10-Link

12

Velocidades de transmision

Hay tres velocidades en baudios especificadas para el dispositivo IO-Link:

e COM 1 = 4.8 kbauds
e COM 2 =38.4 kbauds
e COM 3 =230.4 kbauds

Un dispositivo IO-Link normalmente admite solo una de las velocidades de
transmision especificadas, mientras que las especificaciones de IO-Link V1.1
requieren que un maestro IO-Link admita las tres velocidades en baudios.
(Consulte la velocidad en baudios en las especificaciones del producto).

Calidad de transmision

El sistema de comunicacién IO-Link funciona al nivel de 24 V. Si falla una
transmision, la estructura se repite dos veces més. Si la transmision falla de
nuevo en este segundo intento, el maestro IO-Link considera que hay un fallo
de comunicacién vy se lo indica al controlador.

Tiempo de respuesta del sistema I-0 Link

El archivo de descripcién del dispositivo (IODD) del dispositivo contiene un
valor para el tiempo de ciclo minimo del dispositivo. Este valor indica los
intervalos de tiempo con los que el maestro atiende al dispositivo. Este valor
tiene una gran influencia sobre el tiempo de respuesta. Ademds, el maestro tiene
un tiempo de procesamiento interno que se incluye en el cdlculo del tiempo de
respuesta del sistema.

Es posible configurar dispositivos con tiempos de ciclo minimos diferentes en
un unico maestro. El tiempo de respuesta es diferente para estos dispositivos. Al
configurar el maestro es posible especificar una duracién de ciclo fijo y la
duracién de ciclo minima especifica del dispositivo almacenadas en el IODD. A
continuacion, el maestro atiende al dispositivo que se basa esta especificacién. El
tiempo de respuesta tipico de un dispositivo, por lo tanto, se deriva de la
duracién de ciclo eficaz del dispositivo y del tiempo de procesamiento interno
tipico del maestro. (Consulte la duracién de ciclo de producto minima en las
especificaciones del producto).

Con IO-Link, hay cuatro tipos de datos disponibles:

Datos de proceso - Datos ciclicos
Estado de valor - Datos ciclicos
Datos de dispositivo > Datos aciclicos
Eventos - Datos aciclicos
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Acceso a los datos de
10-Link

Datos de proceso

Los datos de proceso de los dispositivos se transmiten ciclicamente en una
estructura de datos en la que el dispositivo indica el tamafio de los datos de
proceso. De acuerdo al dispositivo, es posible que haya de 0 a 32 bytes de datos
de proceso (por cada entrada y salida). El ancho de coherencia de la transmisién
no es fijo y, por lo tanto, depende del maestro.

Algunos dispositivos admiten varios “modos” de datos de proceso, que le
gu % p q
permiten al usuario seleccionar diferentes temas de datos de proceso ciclicos.

Estado de valor

El estado de valor indica si los datos de proceso son vélidos o no. El estado de
valor se puede transmitir ciclicamente con los datos de proceso.

Datos de dispositivo

Los datos de dispositivo admiten pardmetros configurables especificos del
dispositivo, datos de identificacién e informacién de diagndstico.

Se intercambian aciclicamente y a peticién del maestro IO-Link. Los datos del
dispositivo se pueden escribir en el dispositivo (Write) y también leer del
dispositivo (Read).

Eventos

Cuando se produce un evento, el dispositivo indica la presencia del evento al
maestro. A continuacién, el maestro lee el evento. Los eventos pueden ser
mensajes de error y datos de mantenimiento/advertencias. Los mensajes de
error se transmiten del dispositivo al controlador a través del maestro IO-Link.
La transmision de pardmetros del dispositivo o eventos se produce de forma
independiente a la transmision ciclica de datos de proceso.

Datos ciclicos

Para intercambiar los datos de proceso ciclicos entre un dispositivo IO-Link y
un controlador, los datos de IO-Link del maestro IO-Link se colocan en los
rangos de direccién asignados previamente. El programa del usuario que se
ejecuta en el controlador obtiene acceso a los valores de proceso utilizando estas
direcciones y los procesa. El intercambio de datos ciclicos del controlador al
dispositivo IO-Link (por ejemplo, un sensor IO-Link) se realiza a la inversa.

Datos aciclicos

Los datos aciclicos, como por ejemplo los eventos o los pardmetros del
dispositivo, se intercambian utilizando un determinado rango de indices y
subindices. El controlador obtiene acceso a estos mediante mensajes explicitos.
El uso de rangos de indices y subindices permite acceso especifico a los datos del
dispositivo (por ¢jemplo, para reasignar los pardmetros del maestro o
dispositivo durante el funcionamiento).
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Puesta en marcha del
sistema de E/S

Asignacion de parametros
del dispositivo

Si el puerto del maestro estd establecido en el modo IO-Link, el maestro
IO-Link intenta comunicarse con el dispositivo IO-Link conectado. Para ¢llo,
el maestro IO-Link envia una sefial definida (impulso de reactivacién) y esperaa
que responda el dispositivo IO-Link.

El maestro IO-Link intenta en un principio comunicarse a la velocidad de
transmision de datos més alta definida. Si no lo consigue, el maestro IO-Link
intenta a continuacién comunicarse a la siguiente velocidad de transmisién de
datos mds baja.

Si el maestro recibe una respuesta, comienza la comunicacién. A continuacion,
intercambia los pardmetros de comunicacion. Si es necesario, se transmiten al
dispositivo los pardmetros guardados en el sistema. A continuacidn, comienza el
intercambio ciclico de datos de proceso y estado de valores.

La configuracion de un dispositivo para una aplicacion concreta exige cambiar
los ajustes de los pardmetros. Los pardmetros del dispositivo y los valores de
ajuste se definen en ¢l IODD del dispositivo.

Los archivos de descripcién de dispositivos de E/S (IODD) contienen
informacién acerca de la identidad del dispositivo, pardmetros, datos de
proceso, datos de diagnéstico y propiedades de comunicacion. Estos archivos
son necesarios para establecer la comunicacién con los sensores a través de

IO-Link.

EITODD consta de varios archivos de datos; el archivo principal y varios
archivos de lenguaje opcionales estén en formato XML y los archivos gréficos
estan en formato PNG (Portable Network Graphics). Estos archivos siguen el
estandar abierto IO-Link, por lo que es posible utilizarlos con cualquier maestro

IO-Link.

Los archivos IODD se asignan utilizando Studio 5000y el perfil Add-On
1734-4I0L (cuando se utiliza el médulo maestro IO-Link 1734-4I10L).
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Solucion de Descripcion general y ventajas
Rockwell Automation

Rockwell Automation es el inico proveedor capaz de suministrar todos los
elementos necesarios de una solucién para Connected Enterprise de principio a
fin. Ademas, las caracteristicas exclusivas y la integracién Premier Integration
entre los componentes de Allen-Bradley®y un sistema Integrated Architecture
permiten la conexién y la puesta en servicio transparentes de componentes de
control. Ofreciendo la posibilidad de aprovechar las ventajas de una solucién
IO-Link con acceso a informacién personalizada y més detallada sobre la planta
que ninguna otra solucién puede ofrecer.

@ IO-Link

Cable con conectores principal 889M-R19RMMU-2

4 colores separados (able con conectores g
1 principal
889M-R11RMMU-2

(aja de distribucion
pasiva 898D-P54PT-M12

@ @ o @ e .

' . F a\:y ' .- ] ;
i =
' Q (aja de distribucion pasiva 898D-

PS8PT-M12
T WFF 45GRM 871TM QT 4FF 45CRM 871TM hasta 8

@ Sensores 10-Link
(se requieren 2 maestros 10-Link)

Sensores 10-Link Sensores 10-Link
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Premier Integration

Caracteristicas 10-Link de
45CRM

El entorno Studio 5000 Logix Designer™ combina los elementos de disefio e
ingenierfa en una interface, de manera que los usuarios puedan obtener acceso a
los datos de E/S y configuracién en todo el sistema Integrated Architecture. Por
medio de una solucién de Rockwell Automation, ofrece una integracién fluida
y coherente en el sistema de los dispositivos compatibles con IO-Link de

Allen-Bradley.

Para simplificar la integracién de los dispositivos IO-Link de

Rockwell Automation en la arquitectura de Rockwell Automation, hay un
perfil Add-On (AOP) de IO-Link disponible para el médulo maestro
1734-410L. El uso de un AOP simplifica la configuracién de dispositivos al
ofrecer los campos necesarios de manera organizada. El AOP permite a los
usuarios instalar y configurar sus sistemas de una manera rdpida y eficiente.

[N Module Properties: adapter:1 (1734-410L 1.1) o [u] 3

General | Connestion | Module Infa | Fault/Program Action | Configuration 10-Link Configuration” |

1734-410L 74
Ch0-10-Link

*4ECRM-4LHT1D4

Ch -I0-Lirk e Io_ Llnk Vendor  [BllenBradiey

= ChZ-10-Link. Vendor Test IAHEH-BVEdlEy
- th3- Ik VenderD [WO002 WAL [itm e ab comersars

Commen | Identiication | Parameter | Diagrosis |

@ Allen-Bradiey

Device [45CRM-LHTT 04

Description 5 - —
Refresh Channel ipt Color Registration Mark Sensor, 313mm, Diffuse, Yert, M12 0D _I
Conrelate Channels

]
Device ID [o00007 10Link Revision 1.0
Hardwars Resision 2 Fimware Revision 100
Bilrate 'EDMZ— MincpceTime  [Bo0
510 mode ot supported
100D |A\Ian-Bvad\ey-dEERM-dLHT1-DG-ZDIEEHZEI-\EIDDW 0.7 xml

Document Version |V2 0 Date of Creation |2015-01-20

0K I Cancel Apply Help

Status: Offine

Las siguientes caracteristicas estin disponibles en el 45CRM:

Disparado: Es el bit de los datos de proceso que comunica el cambio de estado
del 45CRM cuando se detecta una marca de registro. El estado del bit disparado
puede verse en un tag del controlador de Studio 5000.

Polaridad: Cambia el funcionamiento del pardmetro disparado. Realiza la
misma funcidn que desempena el aprendizaje de claro u oscuro en el modo de

E/S estindar (SIO).

Operacioén local: Inhabilita la interface de botén pulsador que evita que
usuarios no autorizados puedan cambiar los ajustes del sensor.

Operacion de aprendizaje: E1 45CRM tiene tres métodos de aprendizaje:

Aprendizaje estitico: Consta de dos pasos: aprendizaje del registro
(primera condicién) y aprendizaje del fondo (segunda condicidn). Este
método se recomienda para la mayoria de las aplicaciones.

Aprendizaje dindmico: Ideal para realizar el aprendizaje del sensor
mientras la aplicacién estd funcionando. El sensor detecta
autométicamente la marca de registro y el fondo para ayudar a garantizar
la deteccién y el funcionamiento confiables.

Aprendizaje local: Cuando se habilita el aprendizaje local en IO-Link, el
proceso de aprendizaje sigue el método de aprendizaje de E/S estdndar
(SIO) con el interruptor giratorio del sensor.
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Varios perfiles: La configuracién del sensor se puede guardar en Studio 5000
mediante mensajes explicitos para que puedan existir varias configuraciones de
la méquina. Por lo tanto, es posible realizar el aprendizaje del sensor y
programarlo para detectar diferentes productos/paquetes. Al haber varios
perfiles, es posible disefiar el sensor una vez y contar con la posibilidad de
cambiar instantdneamente de producto sin necesidad de intervencién manual.

Los diferentes perfiles deben realizarse mediante mensajes explicitos. Para
obtener mds informaciodn, consulte Mensajes explicitos en el Apéndice C.

Indicaciéon de ubicacién: Ayuda al usuario a identificar la ubicacién de un
determinado sensor en una mdquina aumentando temporalmente los LED para
que parpadeen a un ritmo especifico.

Configuracién automética de dispositivos (ADC): Es ficil reemplazar un
sensor dafiado. Solo hay que quitar el sensor Allen-Bradley instalado y conectar el
nuevo; el controlador envia automaticamente la configuracién al nuevo sensor.

Maestro 10-Link
Allen-Bradley

Configuracién de
maestro

Configuracién
de sensor

Nombre especifico de la aplicacion (ASN): Al haber en una maquina
numerosos sensores con un mismo numero de catalogo, el pardmetro ASN de
cada sensor facilita la identificacién del sensor al poner en servicio y durante la
vida ttil de la mdquina cuando se quiera recopilar datos. El nombre se
encuentra en el proyecto y en el propio sensor.

B rodule Properties: My_AGNTR: (1734-410L 1.1) 3 -5l

Generl | Conneotion | Modse I | FaulProgram cton | Conipaston 1047k Configsaton’ |

Cho-IDLink

42T DAATIPA Dy
Cn1-10Link 421TDAATTP

4ZEF-D2BAKZI
Chz-1DLink
Zone3,CRM1 Regiter
3104 Zoned PX1 FolDetect
S71TMMENPIZD4

| Zonel PE1 BottleCountl
Zone2,PE2 BottleCount2
Zone3,CRM1 Register
Zoned PR1 FoilDetect

Status: Offine. Cancel
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Nombres de tags para datos de E/S: Las soluciones de sistemas de

Rockwell Automation ofrecen nombres de tags que se basan en el sensor de
Allen-Bradley conectado. Los datos de E/S se convierten, formatean y nombran
en funcién del sensor de Allen-Bradley aplicado. Reduce tanto el tiempo que

dedica el fabricante de equipos originales al poner en servicio como el tiempo
que tarda el usuario final en resolver un problema cuando busca datos de
sensores. Se utilizan técnicas coherentes para asignar nombres.

My_1734_4I0L:1:1.ChO.Triggered

42)T
My_1734_4I0L:1:1.Ch0.MarginLowAlarm
o My_1734_4I0L:1:.Ch1.Triggered
My_1734_4I0L:1:1.Ch1.MarginLowAlarm
( 45cRM | My_1734_4I0L:1:1.Ch2 Triggered )
My_1734_4I0L:1:1.Ch3.Triggered
871TM
My_1734_4I0L:1:1.Ch3.MarginStatus
My_1734_410L:2:1.Ch0.Distance
My_1734_4I0L:2:1.Ch0.Triggered1
45LMS

My_1734_410L:2:|.Ch0.Triggered2

My_1734_4I0L:2:|.Ch0.MarginLevel

18 Publicacion de Rockwell Automation 45CRM-UMOO01A-ES-P- Septiembre 2015



Configuracién del 45CRM para el modo 10-Link

Capitulo 5

Configuracion del 45CRM para el modo
10-Link

Este capitulo muestra el hardware fisico y el software que se necesitan para
configurar e] 45CRM mediante IO-Link y ofrece una sencilla guia para
preparar el hardware.

Productos necesarios:

Hardware

e 45CRM-4LHT*-D4

e Plataforma de PLC CompactLogix o ControlLogix

e Interface de comunicaciones de POINT I/O: 1734-AENTR
e Moddulo maestro IO-Link POINT I/O: 1734-410L

e Base POINT 1/0: 1734-TB

o Cable de red RJ45 para conectividad EtherNet/IP:
1585]-MSTBJM-1M9*

o Cables con un conector 889D (opcionales): 889D-F4AC-5**
(la longitud maxima aceptable para IO-Link es de 20 m)

Software:

e Software Studio 5000, version 20 o superior
o IODD especifico del sensor
e Perfil Add-On (AOP) IO-Link 1734-410L
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Ejemplo: Preparacién En este ¢jemplo, emplearemos un chasis POINT IO de Allen-Bradley con un

del hardware mddulo adaptador 1734-AENTR y un médulo maestro IO-Link 1734-4I0L
en la primera ranura. El1 1734-AENTR se comunica con un controlador
CompactLogix a través de EtherNet/IP.

e
" .

. .
_.'—I .
.

" .

I e ;

'S = (o= = il ] & :

: L P of :

" .

" ]

. .

. .

L] .

] ]

] ]

" "

" .

H H

: 1734-AENTR :

; 1734-410L ;

: R :

H Gl [~/ = n e/ = Y ] , :

: el T @IO-Link g

H sescaen H

. .

. .

. .

; ;

(ables con conec:tores (1 pza.) 889D-F4ACDM-2) j

Q IO-Link
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Para anadir un 45CRM al médulo maestro 1734-410L, siga estos pasos:

1. Conecte la alimentacién eléctrica al adaptador 1734-AENTR.

2. Definala direccién del nodo en el adaptador 1734-AENTR.

3. Conecte el 1734-AENTR al controlador de Allen-Bradley con el cable
RJ45 de Ethernet recomendado.

4. Cablee el cable del sensor a la ubicacién deseada del maestro IO-Link
(en este ejemplo, podemos ver que el sensor estd cableado al canal 0).

S.  Conecte el 4SCRM al otro extremo del cable del sensor.

6. Tras conectar el sensor, tendrd que crear/abrir un proyecto en Studio 5000.
Studio 5000 se utilizard para anadir el adaptador 1734-AENTR y el
mdédulo maestro IO-Link 1734-4I0L al arbol Controller Organizer
(consulte las instrucciones detalladas en los capitulos 6 y 7).

IMPORTANTE  Unavez que el adaptador del sensor y el mddulo maestro hayan sido
configurados en el &rbol Controller Organizer y el 45CRM haya sido
cableado al médulo maestro, el indicador LED verde del sensor parpadea a
una frecuencia de 1 Hz para indicar que esté funcionando en el modo
[0-Link. El indicador verde que esta asociado con el canal al que el sensor
esta cableado en el lado derecho del mddulo maestro también parpadea a
una frecuencia de 1 Hz.
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Capitulo 6

Creacion de un proyecto

Para comenzar un nuevo proyecto en Studio 5000, siga estos pasos.

Si hay un proyecto en Studio 5000 con hardware CompactLogix o
ControlLogix que se haya instalado y se esté comunicando en linea, vaya

directamente a Capitulo 7 “Configuracién de maestro IO-Link”.

1. Haga doble clic en el icono de Studio 5000.

2. Haga clic en “New Project”.

Studio 5000 . "

Create Open Explore

New Pro Existing Project Help
Sample Project Release MNotes
From Upload About

™ Checking activations...

3. DPara programar el controlador, elija el controlador a utilizar. En este
cjemplo, se trata del CompactLogix “1769 L24ER”.
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4. 'Tras seleccionar el controlador, indique el nombre del proyecto y haga clic
en “Next”. En este ejemplo, el nombre del proyecto es “Project45SCRM”

il & New Project ‘ ﬂ‘XJ
Logix Search X

-

=] CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L16ER-BB1B CompactLogix™ 5370 Controller
1769-L18ER-BB1B CompactLogix™ 5370 Controller
1769-L18ERM-BB1B CompactLogix™ 5370 Controller

( 1769-L24ER-QB1B CompactLogix™ 5370 Controller >
er—

1769-L24ER-QBFC1B CompactLogix™ 5370 Controller
1769-L27ERM-QBFC1B  CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L30ER CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L30ERM CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L30ER-NSE CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L33ER CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L33ERM CompactLogix™ 5370 Controller

1769-L36ERM CompactLogix™ 5370 Controller =
ControlLogix® 5570 Controller
GuardLogix® 5570 Safety Controller Ll

Name: Project45CRM

Location: lC:\Users\Labuser\Desktop\L75 j Browse... |

5. Una vez que se abra ¢l proyecto, configure la direccion IP del controlador
para ayudar a garantizar la comunicacién. Para establecer la direccién IP,
haga clic en el icono para examinar.

5\’ Logix Designer - Link [1769-L24ER-QB1B 21.11]*

File Edit VYiew Search Logic Communications Tools Window Help

Bl(@| & &%= <
Rem Run fl. ™ RunMode

Cu

j Elﬂﬁﬁl%l [E PJI@[ @\lal H Select fang

No Forces >, = Controller OK
No Edits %EE"'&SWWOK 4 Hlt et e O o] )

i 4| » [\ Favorites £ Ada-On_ A Satety A Alarms A Bn_A_Timerice
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6. Seleccione el controlador que se utiliza en este proyecto. En este ejemplo,

utilizamos un CompactLogix 1769-L24ER-QB1B.

=l

@f Who Active ‘,

IV Autobrowse Flefresh I

ol

=)&) Warkstation, TEMPO9-ASSL73F7

@5 Linx Gateways, Ethernet

(-2 AB_DF1-1, DH-485

25 AB_ETHIP-1, Ethernet
() 192.168.1.10, MicroLogix1100, 1763-L16BBB B{11.00

192.168.1.100, Kinetix 6500, 51 Drive, 2094-EN02D-M0151/2094-BC01-MO1-M
i) 192.168.1.101, Kinetix 6500, S1 Drive, 2094-ENO2D-M0151/2094-BMPS-M
192.168.1.107, PanelView Plus CE 1250, PanelView_Plus-CE
192.168.1.11, 1769-L36ERM LOGIXS336ERM, 1769-L36ERMJA LOGIXSIIGERM
192.168.1.12, Unrecognized Device, Guardmaster Ethernet Interface
192.168.1.137, 1769-L36ERM LOGIXS336ERM, 1769-L36ERM/A LOGIXS336ERM
192.168.1.198, 1769-L35E Ethernet Port, 1769-L3SE Ethernet Port
192,168.1,205, 1769-L35E Ethernet Port, 1769-L3SE Ethernet Port
192,168.1.210, 1769-L.27ERM-QBFC1B LOGIXS327ERM, 1769-L27ERM-QXC1B/A LOGIXS327ERM
192.168.1.22, 1734-AENTRB EtherNet Adapter, 1734-AENTR/B Ethernet Adapter
192.168.1.24, 1734-AENTRB EtherNet Adapter, 1734-AENTR/B Ethernet Adapter
<7 192.168.1,250, Unrecognized Device, I0-Link 4 Port Master
192.168.1.32, 1763-ETAP, 1763-ETAP/A
192.168.1.40, 1756-EN3TR, 1756-EN3TRjA

H-®

#
e ¥ Tamie

+

1
&)

)

#

]

192.168.1.5, 1769-L24ER-QB1B LOGIXS324ER, 1769-L24ER-QB1BfA LOGIXS324ER
=] @ CompactBus, CompactLogix System

3 L e
192.168.1.7, PanelView Plus 1250, PanelView-Pl
192.168.1.8, B42E-M, 842E-M
- 192.168.1.9, PanelView Plus CE_6 700, PanelView Plus_6 700
192.168.1.99, 48MS-SN1PF2-M2, 48MS-SN1PF2-M2
[+]- 63 AB_YBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

#

Path: AB_ETHIP-11192.168.1.5\CompactBus\0
Path in Project: AB_ETHIP-14192.168.1.11

| Go Online I
Upload.. I

Update Firmware. I
Close I
Help I

Set Project Path I
Clear Project Path I

7. Hagaclic en “Go Online” para iniciar la comunicacién.

El siguiente paso consiste en configurar el maestro IO-Link.
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Configuracién de maestro 10-Link

Capitulo 7

Configuracion de maestro 10-Link

1. Asegurese de que el controlador estd fuera de linea para configurar el
maestro [O-Link.

1

Pett: [AB_ETHIP-1\152.168.1.5\CompactBus\0™_v ] [&]|

|

(& whoacve =lolx

[V Autobrowse Refresh

- 192.168.1.24, 1734-AENTR/B EtherNet Adapter, 1734-AENTR/B Ethernet Adz 4 || GoOnlne |
2 ---‘>/ 192.168.1.250, Unrecognized Device, IO-Link 4 Port Master ——

192.168.1.32, 1783-ETAP, 1783-ETAP/A

j Uposd.. |
-] 192.168.1.40, 1756-ENBTR, 1756-EN3TR/A
- 192.168.1.41, Unrecognized Device, BNI EIP-502-105-2015 Download |

am?

=- [ 192.168.1.5, 1769-L24ER-QB1B LOGIXS324ER, 1769-L24ER-QB1B/A LOGIXS: -
; Update Firmware.

{11} CompactBus, CompactLogix System
=1 00, 1769-L24ER-QB16 LOGIXS324ER, eve

i - [J 01, Embedded Discrete_IO Closs
® @ . 192.168.1.7, Panelview Plus 1250, Panelview-Plus Help
' 192.168.1.8, 842E-M, 842E-M
[+J W 192.168.1.9, Panelview Plus CE_6 700, Panelview Plus_6 700
[l 192.168.1.99, 48MS-SN1PF2-M2, 48MS-SN1PF2-M2

&) 3 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis =
< | d|
Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.5\CompactBus\0 Set Project Path
Path in Project: AB_ETHIP-11192.168.1.11

Clear Project Path
#

2. En el arbol Controller Organizer, busque Ethernet debajo de I/O
Configuration y haga clic con el botén derecho del mouse en
“add new module”.

-] Expansion Ijo

-4 Mew Module,

=- I] Discover Modules. .
B Paste Chrl4+-y
Properties Alt +Enter
Prink k
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Configuracién de maestro |0-Link

3. Aparece la ventana de médulo mostrando los médulos disponibles.

Seleccione “1734-AENTR, 1734 Ethernet adapter, two-port, twisted-pair

media” y haga clic en “Create”.

Select Module Type

Catalog | Module Discovery | Favorites |

[1734 Clear Fiters | Hide Fiters |
| Module Type Category Filters A& Module Type Vendor Filters -
[¥1 Communication —1| [ Alen-Bradley
[2] Communications Adapter [@ Cognex Corporation T
Controller Endress+Hauser
Digital FANUC Corporation
FZ  NODI A CHanehlAbID TIl I cAMIIP D abAtian Amasiaa ‘ﬂ
4 | » 41 | »
Catalog Number ] Description | Vendor | Category
1734-AENT 1734 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley Communication
1734-0ENTR 1734 Ethemet Adapter, 2-Pant, Twisted Pair Media allen-Bradley Communication
ILX34-AENWG 1734 Wireless Etheinet Adapter, Twisted-Pair Media Prosoft Technaol.. Communication

q | o

3 of 291 Module Types Found

Add to Favorites I

[T Close on Create

|

= =

4

26
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Configuracién de maestro 10-Link

4. Indique el nombre del adaptador Ethernet (en este ejemplo, el nombre de
nuestro adaptador es “adapter”), defina el tamafio del chasis, compruebe la
revision del médulo y defina la direccién IP del adaptador. Haga clic en
“OK”y, a continuacidn, en “Close”.

BB mModule Properties: Local:0 (1734-AENTR 4.1) - |D|ﬂ

General | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port Configuration | Network | Chassis Size |

Type: 1734-AENTR 1734 Ethemet Adapter. 2-Port, Twisted Pair Media
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Local - Ethemet Address
' [odapter © PivateNetwok: 1921681, [ 2221
Description: | ~] " IPAddress:
=
— Module Definition .
Change ... - 0 X
Revision: —l
Electronic Keying: ompatible Module

Connection: Rack Optimization
Chassis Size: 2

Status: Offne [ ok | concel Apply Hep |
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Configuracién de maestro |0-Link

Controller Organizer
(=3 Controller Sradha_Project
[ Controller Tags
(2 Controller Fault Handler
(] Pawer-Up Handler
(=3 Tasks
=-£@ MainTask
-8 MainProgram
[ Unscheduled Programs § Phases
[=)-E5] Motion Groups
(23 Ungrouped Axes
(] Add-On Instructions
=-E5 Data Types
- L User-Defined
- Strings
Cif Add-On-Defined
- Cj Predefined
) Cyp Module-Defined
1 Trends
=15 170 Configuration
= 1769 Bus

=1-£5] Embedded 1/O
i [1]Embedded Discrete_IO
(] Expansion 1jO

{11 [0] 1769-L24ER-QB1B Sradha_Project

;. Ethernet

=[] 1734-AENTR{B adapter
3 PointIO 2 Slot Chassis

{0 1769-L24ER-QB1B Sracha_Project

5. El1734 AENTR aparece ahora en el 4rbol Controller Organizer.

28

> A X [l Module Properties: Local:0 {(1734-AENTR 5.1) - |D|ﬁ|
General | Connection | Module Info | Intemet Protocal | Port Configuration | Network | Chassis Size |
Type: 1734-AENTR 1734 Ethemet Adapter, 2-Port, Twisted Pair Media
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Local Ethemet Add
Name: = ) @ Private Network: 1921681, [ 21 E
Description: =] C IPAddess: [ :
= € Host Name: |
r~ Module Definition
Slot: Iu vI
Revision: 5.1
Electronic Keying: Compatible Module
Connection: Rack Optimization
Chassis Size:
Status: Offine [ ok | concel | sy | Hep |

6. Haga clic con botén derecho del mouse en “1734-AENTR adapter” y
seleccione “New Module”
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3 Unscheduled Programs | Phases

[=1-5] Motion Groups

3 Ungrouped Axes
[ #dd-On Instructions
£ Data Types

£ [0] 1769-L24ER-QB1
=55 Embedded 1j0
# [1)Embedded D
[ Expansion IfO
= &% Ethernet
- ? 1769-L24ER-QBIE 5

&
B
g

:]I New Module...
Discover Modules. ..
Cut Qrex
Copy Crl+C
Paste Ctrl+y
Delete Del
Cross Reference Ctr+E
Properties Alt+Enter
Print k

Paint10 2 Slok Chassis




Configuracién de maestro 10-Link

7. Seleccione “1734-4I0L” y haga clic en “Create”.

Select Module Type :

Catalog | Module Discovery | Favorites |

[173¢ Cleas Filers | Show Fiters ¥
Catalog Murber | Desciiption | Vender | Category -
1734-23245C RS5232 ASCIl Int...  Allen-Bradiey Specialty
1734-48545C RS485ASCH M...  AllenBradley Specialty
1734-4100L 4 Channel 10-Lin..  Allen-Bradlsy = It
1734-8CFG 8 Point 10v-28Y...  Allen-Bradiey Digital
1734-8CFGDLX 8 Point 10v-28__  AllenBradley Drigital b
1734182 2 Point 1200 AC...  Allen-Bradley Digital
1734144 4 Point 1200 AC...  Allen-Bradiey Digital
1734-1B2 2 Point 10v-28V_.  Allen-Bradley Digital
1734184 4 Point T0-2E8V...  AllenBradley Digital
1734-184D 4 Point 100-28V...  Allen-Bradley Digital
1734-1B8 8 Paint 10-28V...  Allen-Bradiey Digital
1734-E2C 2 Channel Analo...  Allen-Bradley Analog
1734-E2Y 2 Channel Analo..  Allen-Bradley Analog
1734-IE4C 4 Channel Analo...  Allen-Bradley Anslog
1734-lE2C 8 Channel Analo...  Allen-Bradley Analog
1741 1 Mhasemal B D Al P srllai Crmamislha j
50 of 51 Module Types Found Add to Favorites
I~ Close on Create < Create I Clozs | Help |
.
8. Aparece otra pantalla que muestra la pantalla IO-Link Configuration.
9. Indique el nombre del maestro IO-Link y haga clic en “OK”.
EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1) dglﬂ
General® | Connection | Madule Infa I Fault/Pragram Action I Canfiguration I 10-Link I
Type: 1734-410L 4 Channel IO-Link Master
Wendor: Allen-Eradley
Parent: vy _aenkr
Mame: my_diol Slat: | 1 - l
Description: ;I
El
Module Definition Channel Modes
Seties: A Channel 0 I0-Link
Revision: 1.1 Channel 1 I0-Link
Electronic Keying:  Compatible Module Channel 2 I0-Link
Connection: Data Channel 3 I0-Link
Statuz: Offline ‘ QK I Cancel | Apply | Help |

El 45CRM se puede conectar ahora al maestro IO-Link. Los siguientes pasos le
mostraran cémo conectar el 45CRM al maestro.
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Configuracién de maestro |0-Link

Instalacion de AQOP Compruebe que Studio 5000 contiene el AOP de IO-Link 1734-4I10L. La
versién 20 o superior de Studio 5000 admite este médulo y AOP. Para
comprobar que el 1734-4IOL se ha instalado, asegurese de que 1734 AENT(R)
contiene 1734-410OL en la biblioteca. Si es necesario descargar el AOP, consulte
el apéndice A para obtener més informacién.
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Conexion del 45CRM al maestro 10-Link

Capitulo 8

Conexion del 45CRM al maestro 10-Link

Una vez que se haya configurado el maestro IO-Link, conecte el sensor al
maestro IO-Link. Ponga el controlador fuera de linea y afiada un dispositivo al
maestro IO-Link.

1. Vayaala ficha IO-Link y haga clic en “Change”.

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-410L 1.1) = |D|ﬂ

.General"l Connection Modulelnfol Fault/Program Action I Configuratio{ 10-Link |

B 173441004

@ Cho-I0Link
@ Ch1-I0Link
@ Ch2-I0Link
L@ Cha-10Link 1 0-Link
2 I0-Link
3 I0-Link

Refiesh |(—
Statuz: Offline ak I Cancel | Apply | Help |

2. A continuacidn, haga clic en la columna “Change Device” correspondiente
al nimero de canal IO-Link al que se anadird el sensor.

Change Channel Configuration

10-Link
10-Link
2 10-Link
3 10-Link

oK I Cancel
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Conexion del 45CRM al maestro 10-Link

32

3. Aparece una ventana con una biblioteca de todos los sensores que se han
registrado actualmente en la biblioteca de dispositivos IO-Link. Seleccione

»

el sensor adecuado y haga clic en “Create”. (Si el sensor no aparece en la
biblioteca, vaya al capitulo 9 para ver cémo registrar el IODD).

Select I0-Link Device

Bl 10-Link
-0 Allen-Bradiey

I_——_lr'n Color Registration Mark Senzor - 45CAM
-0 v1.00

4] 45CRM-4LHT1-D4
@ 45CRM-4LHT2-D4
-0 Inductive Prowimity Sensor - 871C
- Inductive Prasimity Senzor - 871TH
-] Measurement Senzor - 45LMS
£
£

t-[7] Photoelectic Sensor - 42EF
i) Photoelectic Sensor - 4217
F-[7]| Generic

Color Reqiztration Mark Senzor, 3-13mm, Diffuze, ;I

F ek, M12 Q0
Register IODD... | @ Cancel |
—

4.  El sensor aparece ahora en la ventana de configuracion de canales.

Puede cambiar el nombre especifico de la aplicacion, la codificacién electrénica
y la configuracién de entrada de datos de proceso mientras el proyecto estd en
modo fuera de linea.

Modifique la informacion:

Nombre especifico de la aplicacién (ASN): El objetivo del nombre especifico
de la aplicacion es anadir un nombre de tema para distinguir los sensores de una
méquina y el perfil de proyecto asociado en el perfil Add-On. EI ASN facilita el
mantenimiento y el funcionamiento, ya que el dispositivo se identifica en
funcién de su uso en la mdquina/proyecto.

Informacion de codificacién electrénica: Seleccione Exact Match o Disabled
en el ment desplegable. Las opciones de codificacién Exact Match y Disabled de
este cuadro de didlogo corresponden a las opciones de codificacion Compatible
y No Check de la terminologfa de IO-Link, respectivamente.
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Conexion del 45CRM al maestro 10-Link

Cuando se selecciona Exact Match, el dispositivo IO-Link conectado debe
tener la misma informacién de ID de proveedor, ID de dispositivo y revision
que se ha configurado para dicho canal. Si no coinciden, no se establece la
comunicacién IO-Link y se establece un bit de estado de fallo de codificacién.
Cuando se selecciona Disabled, no se realiza la comprobacién de la codificacin.

Entrada de datos de proceso: Seleccione los datos de entrada en el menu
desplegable (cuando se trate de un dispositivo que admita varias disposiciones

de datos de entrada).

Haga clic en “OK”.

Change Channel Configuration

10-Link | Allen-Bradley 45CEM-ALHT1-D4 Exact Match j

5. A continuacion, haga clic en “Yes” para confirmar los cambios realizados
al sensor.

RSLogix 5000 ' x|

These changes will cause module data tyvpes and properties to

L change. Data will be set to default values unless it can be
recovered from the existing module properties, Verify module
properties before Applving changes,

Zhange module definition?

Yes ) Mo
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6. Aparece la pantalla de propiedades del médulo en la ficha General. Haga

clic en la ficha “IO-Link”.

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1)

M=

General® | Connection | Module Infol Fault/Frogram Action I Configuration

Type: 1734-410L 4 Channel IO-Link Master
Wendor: Allen-Eradley
Parent: vy _aenkr

Mamme: vy _dial shot: |1 vl

Description: ;I
[
Module Definition Channel Modes
Seties: A Channel 0 I0-Link
Revision: 1.1 Channel 1 I0-Link
Electronic Keying:  Compatible Module Channel 2 I0-Link
Connection: Data Channel 3 I0-Link

Statuz: Offline

0K

Cancel |

Apply

Help |

7. Busque el sensor que ha anadido al 4rbol de organizacién y haga clic en él.

| Module Properties: adapter:1 {1734-4I0L 1.1} = |EI|1|
"General | Conmection | Moduls Info I Fault/Program Actionl Configuration  10-Link Configuration® |
1734-410L48 Comman | Identificationl Parameterl Diagnosisl
Ch 0 - 10-Link
48CAM-4LHT1-D4 .
n 110 Link @ Io_ |_| n k Wendor  [Allen-Bradiey
h 2 - 10-Link Wendor Text IAIIen-BradIey @ A
Eh 3 -10-Link Wendor [D IDRDDD2 URL |http: /A, ab. comdsensars e "en-Brad’ey
Device |45EF|M-4LHT1-D4
Description jstrati - i -
Refresh Channel p Color Registration Mark Sensor, 9-13mm, Diffuse, Vert., M12 QD _I
Carrelate Channels
Device ID [ox000047 I0-Link Revision  [1.0
R — —_—

Hardware Revision Firmware Fievision 1.00
Bitrate IEDM2 MinCycleTime |23DD
510 mode Inot supported
100D |AIIen-Bradley-45EF|M-4LHT1-D4-2D1 50120-100D01.0.1.%ml
Document Yersion |V2.D D ate of Creation |2D1 5-01-20

Statuz: Offline QK I Cancel Apply Help
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Conexion del 45CRM al maestro 10-Link

8. Ahora se puede configurar el sensor mediante el perfil Add-On. Entre en
linea para comunicarse con el controlador y el sensor.

I

# Logix Designer - kg_project in Baseline_Project. BASEL

File Edit Yiew Search Logic Communications Tools  Winc

al=d] & |z’ <|]

Offline 0. 7 RUN W Pat
Mo Forces @ j
Mo Edit 1
ok Upload... i _I

4

Proagram Maode

Run Mode

Test Mode

Clear Faults

Go To Faults

Controller Properties

B3 Data Types
H N = T

- '

Pase al capitulo 10 para ver una descripcion de cada una de las fichas asociadas
con el AOP 1734 y una descripcién de cdmo se puede utilizar el AOP para
configurar el sensor.
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Capitulo 9

36

Registro del 45CRM IODD

Si no puede localizar el 45CRM en la biblioteca de sensores IO-Link (tal como
se ha indicado en el capitulo anterior), debe registrar el IODD del sensor.

De manera predeterminada, los IODD ya se encuentran en el AOP, pero a
medida que se lanzan nuevos productos, es necesario aniadirlos a la biblioteca.

Los archivos de descripcién de dispositivo de E/S (IODD) contienen la
informacién relacionada con el sensor, integrada en el entorno del sistema.
Para inicializar un sensor en un maestro IO-Link, es preciso registrar el IODD
del sensor.

Sino se puede localizar el archivo IODD del sensor en la biblioteca, puede
descargarlo de http://ab.rockwellautomation.com. Una vez registrado el IODD,
no es necesario volver a registrar el IODD a menos que se elimine manualmente
del arbol maestro.

1. Haga doble clic en “1734-4IOL” en el 4rbol Controller Organizer.

Elfg Ethernet

ml 1769-L24ER-QE1E Sradha_Project
=[] 1734-AENTRJE adapter

=1- PointIO 2 Slot Chassis
e [ [0] 1734-2ENTRE adapter

b 734-410L 4 [0L
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2. Seleccione la ficha IO-Link.

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1) = |D|ﬂ
General® | Connection | Madule Infa I Fault/Pragram Action I Configuration I

Type: 1734-410L 4 Channel IO-Link Master

Wendor: Allen-Eradley

Parent: vy _aenkr

Mame: my_diol Slat: |1 vl

Description: ;I
Module Definition Channel Modes
Seties: A Channel 0 I0-Link
Revision: 1.1 Channel 1 I0-Link
Electronic Keying:  Compatible Module Channel 2 I0-Link
Connection: Data Channel 3 I0-Link

Statuz: Offline ()3 | Cancel | Apply Help

3. Aparece la pantalla IO-Link, haga clic en “Change”.

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-410L 1.1)

.General"l Connection Modulelnfol Fault/Program Action I Corfiguration  10-Link |

B 173441004

@ ChO-I0Link
@ Ch1-I0Link
@ Ch2-I0Link

@ Ch3-10Link 1 IOLink
2 10-Link.
3 10-Link.

Refiesh | -
ak I Cancel Apply | Help |

Statuz: Offline
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4. A continuacion, haga clic en la columna “Change Device” correspondiente
al nimero de canal IO-Link al que se anadird el sensor.

Change Channel Configuration ﬂ

10-Link.
10-Link.

1
2 10-Link,
3 10-Link,

Ok I Cancel |

5. Enlaventana de la biblioteca de dispositivos IO-Link, seleccione “Register
I0ODD”

Bl 10-Link

-0 Allen-Bradiey
I_——_lr'ﬂ Color Registration Mark Senzor - 45CAM
=-0 v1.0
@ 45CRM-ALHT1 D4
------ @ 45CRM-4LHTZ-D4
-0 Inductive Prawimity Sensor - 871C
-0 Inductive Prawimity Sensor - 871TH
-] Measurement Senzor - 45LMS
-] Phatoelectic Sensor - 42EF
-] Phatoelectic Sensor - 4217
F-7]| Generic

i Select I0-Link Device

=
=
‘ Reqizter I0DD... ' Create | Cancel |
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6. Haga clic en “Register IODD” en el siguiente cuadro de didlogo.

Rockwell Automation - IDDD Registrar

®=-C) 10-Link

L I T T P o T TR o T I TR I o |

=

Devices Folder

oot DDA

Register [ODD... ) Exit |
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7. Busque el archivo XML IODD y haga doble clic en él. A continuacidn,
haga clic en “Open”

Register IODD

( /“\\ /J | = Computer = Local Disk (C:) = Program Files {x86) = Rockwell Software = RSCommon = IODD » Devices - l<z>J I Search Devices

Organize *  Mew Folder

. . oS .
¢ Favorites 21 MName Date modified Type | Size |
B Desktop =] Allen-Eradley-421T-DELAT 1 -xx-20150619-10,,,  6/19/2015 342 PM %ML Document 41 KB
= En-oradieyy - -l XX -, H oCumen
£ Dowrioads = Aller-Bradley-42JT-E2EZB1 -x-20150619-10..,  6/19/2015 3:48 PM HML D 3 16 KB
5l Recent Pl
« RBCEn: Flares =] Bller-Bradley-42T-ESEZB1 xx-20150619-10...  6/19/2015 346 FM %ML Dacument 16 KB
B Doskiop =) Allen-Bradley-42IT-P2LATL--20150619-I0,,,  6/19/2015 342 PM XML Document 41 KB
Librarics =] Allen-Bradley-423T-PELAT L 5x-20150619-10...  6/19/2015 3:42FM %ML Document 41 KB
%] Documentts =) Allen-Bradley-421T-RELAT1-xx-20150619-10,,.  6/192015 346 PM %ML Document 41 KB
@ Music 2| Aller-Bradley-420T-RALATL-x-20150619-10,..  6/19(2015 3:45 PM EML Document 41 KB
=/ Pictures
B8 videos = ller-Bradiey-45CRM-4LHTZ2-04-20150715-1,,,  7/15/2015 12:50 PM ML Document KB
2 Adrniristrator L
. | Alen-Bradley-45LM5-DALGC1-D4-20150611-..,  6/15/20155:51 PM %ML Document G KR
1M Computer =
€ Netwark =) llen-Eradley-45LMS-DELGC2-D4-20150611-,.,  6/18(20155:51 PM %ML Document 50 KE
[ control Panel =] Allen-Eradley-45LMS-UELGC3-D4-20150611-,.,  6/1820155:51 PM %ML Document 56 KB
" Rervrle Rin LI % Allen-Rradley-A7 10 -D1MP4-APR-201 50A11-T. . AIZRIPN1E 252 PM WM Darnrment 16 KR LI
File narme: IAllen-BradIey—45CRM—4LHT1-D4—20150?15-IODDl.D.l.me j IIO Device Description (*—IODDlj

‘ Open h Cancel |
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8. Haga clic en “Exit’.

DD Registrar ' dglﬂ

= 10-Link
BT Allen-Bradiey

Color Regiztration Mark Senzor - 46CRM
YW1.01

& 45CRM-ALHT1-D4

& 45CRAM-ALHT2D4

H- Inductive Prosimity Sensar - 871C
[]---f_'fn Inductive Praximity Sensor - 871TM
[]---f_'fn Measurement Sensar - 4505

H-7) Phatoelectric Sensar - 42EF

H-7) Phatoslectric Sensor - 4217

H-T Genefic

=
[]

Devices Folder IE:'\F‘IDgram Files [#86]%Rockwell Softwareb\RS CommontlODDADevices

- Regster 100D | Est )
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2

9. EI45CRM ahora es visible en la biblioteca de dispositivos IO-Link.

Seleccione el sensor adecuado y haga clic en “Create”

Select I0-Link Device

=T 10-Link
L:_|f"1'| Allen-Bradley
E|l'"11 Color Reqgistration Mark Senzar - 48CHM
CE-Cpviod
(] 45CRM-4LHT1-D4

; 7D Inductive Proximity Sensar - 871C
7D Inductive Proximity Sensar - 871TH
7D Measurement Sensor - 45LM5

7D Photoslectic Sensar - 42EF

7D Photoelectric Sensar - 421T

H-7) Generic

N Color Begigtration Mark Senzor, 9-13mm, Diffuge, ;I
Wert., k12 QD
Regizter 10DD... | Create Cancel |

—

10. El sensor aparece en la ventana de configuracion de canales.

Puede cambiar el nombre especifico de la aplicacion, la codificacién electrénica
y la configuracién de entrada de datos de proceso mientras el proyecto estd en
modo fuera de linea.

Modifique la informacién:

Nombre especifico de la aplicacién (ASN): El objetivo del nombre especifico
de la aplicacion es anadir un nombre de tema para distinguir los sensores de una
méquina y el perfil de proyecto asociado en el perfil Add-On. EI ASN facilita el
mantenimiento y el funcionamiento, ya que el dispositivo se identifica en
funcién de su uso en la mdquina/proyecto.

Informacion de codificacién electrénica: Seleccione Exact Match o Disabled
en el ment desplegable. Las opciones de codificacién Exact Match y Disabled de
este cuadro de didlogo corresponden a las opciones de codificacién Compatible
y No Check de la terminologfa de IO-Link, respectivamente.
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Cuando se selecciona Exact Match, el dispositivo IO-Link conectado debe
tener la misma informacién de ID de proveedor, ID de dispositivo y revision
que se ha configurado para dicho canal. Si no coinciden, no se establece la
comunicacién IO-Link y se establece un bit de estado de fallo de codificacién.
Cuando se selecciona Disabled, no se realiza la comprobacién de la codificacin.

Entrada de datos de proceso: Seleccione los datos de entrada en el menu
desplegable (cuando se trate de un dispositivo que admita varias disposiciones

de datos de entrada).

Haga clic en “OK”.

Change Channel Configuration 1

10-Link | Allen-Bradley 45CEM-ALHT1-D4 Exact Match j

11. A continuacién, haga clic en “Yes” para confirmar los cambios realizados
al sensor.

RSLogix 5000 - x|

. These changes will cause module data types and properties ko
_h change, Data will be set bo default values unless it can be
— recovered From the existing module properties, Yerify module
properties before Applving changes.

Change module definition?
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12. Aparece la pantalla de propiedades del médulo en la ficha General. Haga
clic en la ficha “IO-Link” y busque el sensor que se ha anadido. Ahora se
puede programar el sensor mediante el perfil Add-On.

EN Module Properties: my_aentr:1 {1734-4I0L 1.1)

NEE

.General"l Eonnectionl Modulelnfol Fault/Program Action I Corfiguration  10-Link. |

= q 1734-410L4 Commar | Identificationl Parameterl Diagnosisl
El-@ Ch0-10-Llink

------ =Y 45CRM-4LHT1-D4

@ Chi I-ik ' @ Io_ LII‘Ik Wendor Jallen-Bradley

@ Ch2-10-Link Wendor Text IAIIen-BradIey

L@ Ch3-10-Link ‘endar ID |030002 URL [hitp:/Avavaws. ab. com/sensors
Device |45EF|M-4LHT1 04
Description Color Registration kark Sengor, 9-13mm, Diffuze, Yert., M12 QD d
Device ID [o-000047 I0-Link Rievision  [1.0
s — o
Hardware Revision Firmware Revision 100

Bitrate COM2 MinCycleTime 2300
510 mode Isupported

Allen-Bradley

ooD IAIIen-BradIey-45EF|M-4LHT1 -D4-2015071540001.0.7 %ml

Document Yersion |V2.D D ate of Creation |2D15-D?-15

Refresh | -

Statuz: Offline

QK I Cancel | Apply | Help |
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13. Entre en linea para comunicarse con el controlador y el sensor.

& Logix Designer - kg_project in Baseline_Project.BASE]]

File Edit Wiew Search Logic Communications  Tools  wing

EEEIE R E R

Dffline 0. I RUN I_q}? Pal

Mo Forces -ED Orlne =
Mo Edits - ﬂ

Upload...
B |4
b e Download
uf

> [
[r]
o Program Mode
el
o Run Maode
[}
Test Mode
Clear Faults
Go To Faults

Controller Properties

EI---'S Data Types
RN =S

- '

El registro IODD vy la conexién con el maestro IO-Link han finalizado.

Pase al capitulo 10 para ver una descripcion de cada una de las fichas asociadas
con el AOP 1734y una descripcion de cémo utilizar el AOP para configurar
el sensor.
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Capitulo 10

Descripcion general

Revision del AOP de 10-Link 1734-410L

Comportamiento de parametros de dispositivos

Los parametros de IO-Link aparecen en el perfil Add-On tinicamente para los
dispositivos IO-Link con integracién avanzada de IODD. Cada pardmetro
puede tener un atributo de solo lectura (ro), lectura-escritura (rw) o solo
escritura (wo). El comportamiento de los pardmetros y el origen de sus valores
cambia de acuerdo a si el usuario estd en linea o fuera de linea.

Consulte la tabla 1 para obtener més informacién:

Tabla 1 - Comportamiento de parametros de dispositivos 10-Link

Atributo

Fuera de linea En linea

Solo lectura (ro) Los pardmetros estan en blanco.

Los valores de los parametros se leen del dispositivo [0-Link conectado.
Los pardmetros muestran “7?” cuando se interrumpe la comunicacion.

Los valores de los pardmetros se leen del archivo | Los valores de los pardmetros se pueden editar y los cambios realizados a los

Lectura-escritura (rw) 10DD cuando se afiade el dispositivo 10-Link. pardmetros se aplican al hacer clic en los botones “OK” y “Apply”.
Los cambios realizados a los pardmetros se aplican | Los cambios se envian al médulo maestro que, a continuacion, escribe los
al hacer clicen los botones “OK” y “Apply”. cambios en el dispositivo 10-Link conectado.

Solo escritura (wo) Los botones de los pardmetros estan inhabilitados.

Los botones de los pardmetros que podrian alterar los datos de proceso estan
inhabilitados.

Otros botones de pardmetros estan habilitados, lo que ocasiona que se envien
comandos al dispositivo 10-Link conectado.

Puede encontrar una lista completa con todos los pardmetros del 45CRM en el

apéndice B en la pdgina 82.

El AOP de 1734-4I0L ofrece cuatro fichas diferentes para describir la

funcionalidad y el funcionamiento del sensor. Estas fichas son:

Ficha Common: Ofrece informacién general sobre el producto, las
especificaciones del sensor y la informacién de IODD de IO-link.

Ficha Identification: Indica el nimero de catdlogo del sensor, la letra de la
serie, la descripcidn general del producto, incluidos el firmware actual del
producto y las revisiones de hardware.

Ficha Parameter: Ofrece las diferentes funciones de aprendizaje disponibles en

el 45CRM.

Ficha Diagnosis: Ofrece la posibilidad de probar las caracteristicas bésicas del
sensor, localizar el sensor en la méquina, bloquear/desbloquear los ajustes
locales del sensor y restaurar el sensor a sus ajustes originales de fabrica.
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Ficha Common

La ficha Common se genera automdticamente para proporcionar informacién

general acerca del sensor. Esta ficha contiene:

e Proveedor

o Texto del proveedor

o ID del proveedor

« URL

o Dispositivo y descripcion
o ID del dispositivo

e Revisién de IO-Link

o Revisién de hardware y firmware
e Bitrate

o Tiempo MinCycle

« 10DD

o Versién del documento

o Fecha de creacién

EN Module Properties: my_aentr:1 {1734-4I0L 1.1)

General I Connection I Module [n

B 173441004
-@ Ch0-I0Link

-@ Ch1-10-Link
-@ Ch2-10-Link
-@ Ch3-10-Link

ASCRM-4LHT1-D4

fo i Action I Configuration  10-Link |
Comman entificationl Parameterl Diagnosisl

Q IO-Link

Wendor IAIIen-BradIey
Wendor Text IAIIen-BradIey

@ Allen-Bradley

Wendar IO IURDDD2 LURL |http:/ A, ab.com/zensors

Device |45EF|M-4LHT1 04
Description Color Registration Mark Sensar, 3-13mm, Diffuse, Yert., M12 QD ;I
Device 1D [ox000047 I0-Link Rievision  [1.0

e — P
Hardware Revision Firmware Fievision 1.00
Bitrate IEDM2 MinCycleTime |23DD
510 mode Isupported
00D |AIIen-Bradley-45EF|M-4LHT1 -D4-2015071540001.0.1.2ml
Document Yersion |V2.D D ate of Creation |2D1 5-07-15

Refresh | -

Statuz: Running

=]

Cancel

Apply

| Help
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Ficha Identification La ficha Identification se divide en tres secciones: Device Information, User

Specific Information y Revision Information:

Device Information muestra el nombre del proveedor, el nombre del
producto, el texto del producto y el ID del producto del sensor concreto que se
ha configurado. Estos campos se llenan autométicamente de acuerdo a la
informacién del sensor. Estos campos son de solo lectura (RO).

User Specific Information contiene el nombre especifico de la aplicaciéon
(ASN) donde se puede indicar el nombre del sensor con una cadena de texto
tinica de identificacién. El ASN permite que cada sensor tenga una identidad
tnica. En estos campos puede personalizarse el contenido de datos ingresados y
son de lectura/escritura (rw).

El tag del usuario 1y el tag de usuario 2 ofrecen la posibilidad de anadir mas
descripciones en el AOP de cada sensor.

Revision Information indica la versién de hardware y firmware del sensor. Es
util conocer la versién de firmware y hardware para resolver problemas. Si hay
cualquier problema con el sensor y es necesario comunicarse con el centro de
servicio/asistencia técnica, asegurese de conocer el nimero de revisién exacto
para la resolucién de problemas. Estos campos se llenan automdticamente de
acuerdo a la informacidn del sensor.

EN Module Properties: my_aentr:1 {1734-4I0L 1.1) _ = |D|ﬂ

| Generall Eonnectionl Module [nfo I Fault/Fro i nfiguration  |0-Link” |
= 173441004 " CommofIdentiication |JParameter | Diagnosis |

@ Ch0-10-Link Value nit
) farmation
@ Ch2-10Link Wendor Mame o |&llen-Bradley
@ Ch3-10-Link Product Mame o |45CAM-4LHT1D4
Product Text o | Color Registration Mark Sensor
Product 1D 1o | PMN-133876
Serial Mumber ro | 0000000000000000
[ -1 User Specific Information
Application Specific Mame m | Test
Uszer Tag 1 m |0
User Tag 2 m |0
[ -1 Revision Information
Hardware Revision o |A
Firmware Revision m|1.00
Refresh |(—

Statuz: Running QK I Cancel Apply | Help |
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Ficha Parameter

48

La ficha Parameter muestra los ajustes de los pardmetros del sensor, ademds de
permitir al usuario leer datos del sensor o realizar el aprendizaje del sensor
mediante la escritura de nuevos valores.

La ficha Parameter se divide en tres secciones: Teach-in Operation, Operation
Configuration y Operation Parameter:

Teach-in Operation: En esta seccion de la ficha Parameter, es posible
seleccionar el método de aprendizaje que desee utilizar y evaluar, y aplicar los
ajustes de aprendizaje una vez que se ha realizado el aprendizaje del sensor.
Todos los pardmetros de funcionamiento de aprendizaje son de solo escritura
(wo). Para ver instrucciones detalladas sobre cémo realizar el aprendizaje del

45CRM mediante el AOP 1734-410L, consulte el capitulo 11.

El 45CRM tiene tres maneras diferentes de realizar el aprendizaje del sensor:
aprendizaje estdtico, aprendizaje dindmico y aprendizaje local. A continuacién,
se describen los pardmetros que se utilizan en cada uno de los métodos de
aprendizaje.

Aprendizaje estitico: Estd destinado a aplicaciones en las que es posible
detener la bobina o para aplicaciones ms exigentes en las que hay un
contraste limitado entre la marca de registro y el fondo.

El usuario entrena la marca de registro haciendo clic en el pardmetro
“Static Teach — Target” para luego colocar la marca de registro delante del
sensor y hacer clic en “Yes”. A continuacion, el usuario entrena el color de
fondo haciendo clic en el pardmetro “Static Teach — Background” para
luego colocar el fondo delante del sensor y hacer clic en “Yes”

Aprendizaje dindmico: Es adecuado para aplicaciones en las que no es
posible detener el material de la bobina para el sensor. El sensor detecta
automiéticamente ¢l color de fondo y el color de marca a medida que cada
uno pasa por el drea de deteccién del sensor (punto de luz).

Selecciona el color del LED emisor adecuado y establece el umbral, de
manera que la salida primaria se enciende cuando el sensor detecta una
marca.

El usuario entrena el sensor haciendo clic en el pardmetro “Dynamic
Teach” mientras el sensor examina el fondo/marca de registro en
movimiento y hace clic en “Yes”. Tras hacerlo, el sensor interpreta las
primeras senales que se reciben como el fondo. La mayor desviacién
respecto al fondo durante todo el modo de “aprendizaje dindmico” se
interpreta como la marca.

Los indicadores LED verde y amarillo parpadean simultineamente a una
frecuencia de un Hz durante este modo.

Aprendizaje local: Cuando se selecciona el pardmetro de aprendizaje
local, el objetivo y el fondo solo se pueden entrenar con el sensor
propiamente dicho. El proceso de aprendizaje sigue el método de
aprendizaje de E/S estdndar (SIO) con el interruptor giratorio del sensor.
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Validacién y autentificacién: Independientemente del método de
aprendizaje que se haya elegido, tras entrenar el sensor, el usuario debe
hacer clic en el pardmetro “Teach-Evaluate” seguido del pardmetro
“Teach-Apply” para finalizar el proceso de aprendizaje.

EN Module Properties: my_aentr:1 {(1734-410L 1.1) = |D|ﬂ

B 1734410004

- @ Ch-I0-Link

-@ 45CRM-4LHTI-D4
@ Ch1-I0-Link

@ Ch2-I0-Link

@ Ch3-I0-Link

| Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl

" Camman I Identificati

Cgafiauatian. J0-Link” |
E‘ Parameteri’]iagnosisl

|»

ame alue nit
| M Rw | Val Uri
[-] Teachdn Operation
[-1 Function

Teachn wo | Static Teach - Mark

Teach-n wo | Static Teach - Background

Teach-n wo | Dynamic Teach

Teachn wo | Local Teach

[ -] Walidation and Authentication

Teachn

wo | Teach - Evaluate

Teach-n

wo | Teach - Apply

Configuracién de funcionamiento: La polaridad es el unico parametro que

puede configurarse en esta seccién de la ficha Parameter. Este pardmetro es de
lectura/escritura (rw).

Para la operacién con luz, la seleccidon de polaridad debe mostrar “not inverted”.
Por lo tanto, cuando el estado del valor de datos de proceso activado sea “17, hay
un objetivo presente y cuando el estado del valor de datos de proceso activado
sea “0”, no hay presente ningun objetivo.

Para la operacién en oscuro, la seleccién de polaridad debe mostrar “inverted”.
Por lo tanto, cuando el estado del valor de datos de proceso activado sea “0”, hay
un objetivo presente y cuando el estado del valor de proceso activado sea “17, no
hay presente ningtin objetivo.

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1)

[ Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl

B 173441000
E-@ Ch-10-Link
@ 4ECRM-4LHTID4
@ Ch1-10-Link
@ Chz-10-Link
@ Ch3-10-Link

" Camman I Identificatio

T

Cpgenstionml0-Link" |
Parameter | Piagnosis |

Mame

R | Walue Unit -

[ -1 Dperation Configuration

[-] Triggered

.Paolarity

| Mot [rverted =

Operation Parameters: En esta seccion de la ficha Parameter, el usuario puede
ver los valores de resultados de aprendizaje, valores de marca, valores de fondo y
contraste.

Los pardmetros de resultados de aprendizaje son todos de solo lectura
(ro). Entre los pardmetros de esta seccidn se incluyen los siguientes:

Status : Indica el estado del proceso de aprendizaje (0 = Sin
actualizacion, 1 = Objetivo actualizado TM, 2 = Fondo actualizado
TB, 3 = Marca/fondo actualizados). Este pardmetro solo se puede
actualizar durante el proceso de aprendizaje.

Quality Factor : Este pardmetro define la calidad del contraste de
senal entre la marcay el fondo entrenados.

Error : Indica si se ha producido un error durante el proceso de
aprendizaje (True = Fallo de aprendizaje, False = Aprendizaje correcto).
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Los pardmetros Mark Value y Background Value ofrecen los valores de
los niveles de sefial para los componentes rojo, azul y verde de la marca 'y
el fondo aprendidos. Estos valores son de lectura/escritura (rw).

IMPORTANTE La posibilidad de leer/escribir estos valores permite al usuario configurar
varios perfiles de productos. Los valores especificos de marca/fondo se
pueden almacenar en el PLC para varios objetivos y descargarlos al sensor,

mediante instrucciones de mensaje, cuando el usuario cambia de objetivo.

Los pardmetros de contraste incluyen los siguientes pardmetros (ro):

Contrast On: Indica el nivel de sefial que recibe el sensor cuando la

salida esta activada.

Contrast Off: Indica el nivel de sefal que recibe el sensor cuando la

salida estd desactivada.

Contrast Value: Cuando este valor de pardmetro es “0”, indica que la

marca entrenada es mds oscura que el fondo entrenado. Cuando este

valor de pardmetro es “1”, indica que la marca entrenada es mas oscura

que el fondo entrenado.

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-410L 1.1) dglﬂ
| Generall Eonnectionl Maodule Info I Fault/Program Actionl Configuration  10-Link* |
= 1734004 " Comman | Identiicatio  Parameter | Diagnosis |
& Ch0-10-Link Mame R | Walue Uit -
- @ 45CRAM-4LHT1-D4 ;
@ Chi-10Llink [ -] Operation Parameter
@ Ch2-10-Lirk [-] Teach-n Resultz
“-@ Ch3-10-Link Statuz 1o | Mo Update

Quality Factor o (100
.Error 1o | Teachln Ok

[-] Mark Values
.Red i | 213
Green o |213
.Blue o | 140

[-] Background Yalues
.Red w25
Green |22
.Blue mm |13

[-] Contrast
Contrast On o |123
Contrast Off o |11 |
Contrast Y alue 1o | Mark Bright / Background Drark .t

Refresh |(—
Statuz: Running ’TI Cancel Apply | Help |
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Ficha Diagnosis

La ficha Diagnosis le permite al usuario probar algunas de las caracteristicas
bésicas del sensor. Localizar el sensor en la méquina, bloquear/desbloquear los
ajustes locales del sensor y restaurar el sensor a sus ajustes originales de fbrica.
Esta ficha se divide en dos secciones: Service Function y Communication
Characteristics.

Service Function: En estaseccion de la ficha Parameter, el usuario puede
ver los valores de resultados de aprendizaje, valores de marca, valores de
fondo y contraste.

Sensor Test Operation: Esun pardmetro (rw) que le permite al
usuario probar de forma individual los LED rojo, verde y azul de la
unidad. El usuario también puede apagar los LED con este pardmetro.

Para utilizar este pardmetro, seleccione uno de los valores del
pardmetro disponibles (rojo, verde, azul o apagado) y haga clic en
“Apply”. EI LED del sensor cambia a la seleccién. Una vez que el
usuario haya terminado las pruebas, deben devolver el valor del
pardmetro a “Normal Operations — No Test” para reanudar el
funcionamiento normal.

Test Mode: Este pardmetro realiza un estado del pardmetro de Test
Operation. Cuando se estd utilizando el pardmetro Test Operation, el
valor de este pardmetro = “True” (False = Inactivo, True = Activo).

Emitter Color: Durante ¢l proceso de aprendizaje, el sensor
determina el mejor color del emisor que puede utilizarse para lograr el
maximo contraste entre ¢l objetivo y el fondo. Entre los valores
posibles de este pardmetro se incluyen: (0 = Apagado, 1 = Rojo, 2 =
Verde, 3 = Azul, 4 = Blanco).

Locator Indicator: Sise cambia el valor (rw) de este pardmetro a
“Locator Indication”, los LED del sensor comienzan a parpadear a una
frecuencia de 5 Hz. Esta caracteristica permite al usuario localizar un
determinado sensor de un sistema o una aplicacién en la que hay varios
sensores.

Para devolver los LED a su funcionamiento normal, el usuario debe
cambiar de nuevo el valor de este pardmetro a “Normal Indication”.

Local Operation Status: Es un pardmetro (rw) que cuando se
selecciona “Lock”, el sensor dejar de poder entrenarse localmente. El
sensor no se puede entrenar localmente en modo IO-Link 0 en modo
E/S estandar. Seleccione “Unlock” para entrenar localmente el sensor.

Local Teach Button: Es un pardmetro (ro) seguido por el pardmetro
Local Operation. Cuando el valor del pardmetro Local Operation
Status es “Lock”, este pardmetro es “Active”.

Local Teach-In: Este pardmetro sigue al pardmetro Local Teach.
Cuando se estd entrenando el sensor con el pardmetro Local Teach, el

valor de este pardmetro = “True” (False = Inactivo, True = Activo).

Local Teach Dial Position: Es un pardmetro (ro) que muestra la
posicion actual del mando de aprendizaje del sensor.
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EN Module Properties: my_aentr:1 {1734-4I0L 1.1)

B 173441004

.Generall Eonnectionl Maodule Infa I Fault/Program Actionl Configuration o QLink”
.Eommonl Identificationl Paramefer  Diagnosis

System Command: Permite al usuario restaurar los ajustes de fabrica
en el sensor. Haga clic en “Restore Factory Settings” y, a continuacidn,
en “Yes” cuando se le indique.

Communication Characteristics: En esta seccién de la ficha Diagnosis,
el usuario puede ver (ro) los valores de la duracién de ciclo minimo
(tiempo de respuesta del sensor) y duracién de ciclo maestro (tiempo que
utiliza el maestro para atender al sensor) mientras estd en modo IO-Link.
El usuario puede ver la revision de IO-Link del sensor en esta seccién.

@ Ch0-10-Link

Mame

Walue Unit

@ 4ECAM-4LHTI-D4
@ Chi-10-Link

I

-] Service Function

@ Ch2-10-Link

Sensor Test Operation

Mormal Operation - Mo Test

@ Ch3-10-Link

Test Mode

Inactive

Enmitter Color

Green

.Locator [ndicator

Mormal Indication

Local Operation Status

Unlock

.Local Teach Button

Unlocked

Local Teach-n

Inactive

.Local Teach Dial Position

Standard Operate [S]

Syztem Command

Fiestare Factory Setting

[ -1 Communication Characteristics

Direct Parameters 1.Min Cycle Time w23
Direct Parameters 1.k azter Cycle Time m |25
Direct Parameters 1.10-Link Revision D o |0x10

Refresh | -

Statuz: Running

Gestion de diferencias de

parametros entre
dispositivos y

controladores 10-Link

52

Cancel Apply | Help |

El perfil Add-On tiene un botdn Refresh que actualiza los pardmetros de solo
lectura de todos los canales con dispositivos IO-Link. También realiza una
comprobacion de correlacion entre los pardmetros de lectura-escritura de todos
los dispositivos IO-Link conectados y el controlador.

Las diferencias de los valores de pardimetros pueden aparecer cuando se cambia
externamente la configuracién del dispositivo, por ejemplo, mediante una
consola de dispositivo durante el funcionamiento. Si se detectan diferencias al
ejecutar una comprobacién de correlacién, se puede elegir entre utilizar los
pardmetros que hay actualmente en el dispositivo IO-Link conectado o utilizar
los pardmetros que hay almacenados en el controlador. Los cambios pueden
realizarse por separado en cada canal.

Antes de llevar a cabo esta tarea, tenga en cuenta que la funcién de
actualizacién:

o Solo estd habilitada en el modo en linea.

o Serealiza en un principio cuando se inicia el perfil Add-On en modo en
linea.
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1. EnlafichaIO-Link del panel de trabajo, haga clic en el botdn Refresh. Si se
detectan diferencias en los valores RW, aparece un cuadro de didlogo. El
cuadro de didlogo muestra la informacion discordante en cada canal,

incluidos los pardmetros y los valores presentes en el dispositivo y en el
controlador.

1734-41I0L/ A - Differences Detected

Resolve the differenices for the device on each channel by choosing to uge either the device or project configuration
pararmeter values. The values will not be changed until OK or Apply iz chozen in the Module Properties dialog.

ch o i Praject Device gSFT ¢ HSE.
annel arameter Yalue Yalue Tojec evice
Walues Walues

Froceed to Module Froperties Dialog oK I Canicel
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.Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl Corfiguration 10-Link |

1

=

i 1734410008
=) :

@ Ch2-10-Link
@ Ch3-10Link

ﬂ

A5CRM-4LHT1-D4

@ 45LM5-DELGCT-D.

También se indican en el cuadro de didlogo los errores de comunicacion (si los
hay) de cada canal. Puede hacer clic en el vinculo que aparece para volver a

intentar establecer la comunicacién.

| Eommonl |dertification Parameter | Diagnosisl

Mame R | Walue Unit
[-] Teachn Operation
[-] Function
Teach-ln wo | Static Teach - Mark
Teach-In w0 Static Teach - Background
Teach-In w0 Dynamic Teach
Teach-h wo | Local Teach
[ -] Walidation and Authentication
Teach-n wo | Teach - Evaluate
Teach-ln wo
[ -1 Operation Configuration
[-]1 Triggered
.Palarity m | Inverted

[ -1 Operation Parameter

[-] Teachn Results

Status

78

Quality Factar

"

.Ermor

1L

i

_['\ Communication with the device failed on channel 0.

)

|
Refresh | «

Statuz: Running

54

o]

Cancel | Apply I Help |

2. En cada canal, seleccione la casilla de verificacidn correspondiente a la

accion correctiva:

o Use Device Values: Carga los valores de los pardmetros que se han leido

del dispositivo IO-Link conectado al proyecto.

o Use Project Values: Descarga los valores de los pardmetros del proyecto al
dispositivo IO-Link conectado.
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3. Hagaclic en “OK” Si hace clic en el botén “OK?” sin corregir los errores,
aparecen los pardmetros de lectura-escritura de los canales afectados.

1734-4I0L/A - Differences Detected

Resolve the differences for the device on each channel by choosing to uge either the device or project configuration
pararmeter values. The values will not be changed until OK or Apply iz chozen in the Module Properties dialog.

[RE Lze
Project Device
Walues Walues

Praject Device

Channel | Parameter Yalue Yalue

Froceed to Module Froperties Dialog oK I Canicel
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Aprendizaje del 45CRM en 10-Link

Capitulo 1 1

Aprendizaje del 45CRM en I0-Link

El aprendizaje del 45CRM puede realizarse de tres maneras diferentes a través
del AOP. Este capitulo ofrece instrucciones detalladas para entrenar el 45CRM
con cada uno de estos tres métodos.

Aprendizaje estatico en 10-Link:

1. Hagaun solo clic en “Static Teach — Mark”.
Coloque el objetivo frente al sensor y haga clic en “Yes”

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1) = |D|ﬂ

.Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl Cogliguatign, 10-Link™ |
2 173441017 " Common | Identiication Parameter | Biagnosis |

@ Ch0-10-Link H Mame R | Walue Unit ~
[-] Teachn Operation
[-1 Function
@ Cha-I0Link Teach-n wo | Static Teach - Mark )
Teach-n w0 Static Teach - Background
Teach-n wo Dynamic Teach
Teachn wo | Local Teach

[ -1 Walidation and Authentication

Teachn wo | Teach - Evaluate

Teach-n wo Teach - Apply

[-] Operation Configuration

[-] Triggered

.Polarity my | Mot Inverted -

[-1 Operation Parameter

[-] Teach-n Resultz

Status m |MoUpdate
Quiality Factar o (100
.Error 1o | Teachdn Ok > J

Refresh | L3
Statuz: Running QK I Cancel Apply | Help |
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2. Haga un solo clic en “Static Teach-Background”.
Coloque el fondo frente al sensor y haga clic en “Yes”.
(No haga clic en “Dynamic Teach” o “Local Teach”).

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1)

" General I Connection I Module Info I Fault/Program Action I Copfi t 10-Link™ |
= 17344100 " Comman | Identificatior‘ Parameter ibiagnosis |
E‘ @ Chi-I0-Link | Name R | Walue Lnit o
E ol EEAALATHDS h [-] Teachn Operation
[-1 Function
@ Cha-I0Link Teach-n wo | Static Teach - Mark

Teach-n w0 Static Teach - Background )
Teach-n wo Dynamic Teach
Teachdn wo | Local Teach

[ -] Walidation and Authentication
Teachn wo | Teach - Evaluate
Teach-n wo Teach - Apply

[ -1 Dperation Configuration

[-] Triggered

.Polarity my | Mot Inverted -
[-1 Operation Parameter

[-] Teach-n Resultz
Status m |MoUpdate
Quiality Factar o (100
.Eror 1o | Teachdn Ok _;I_I

Refresh |(—
Statuz: Running QK I Cancel | Apply | Help |

3. Haga un solo clic en “Teach-Evaluate”, a continuacién, en “Yes” y haga un
solo clic inmediatamente en “Teach-Apply” y en “Yes”
(no es necesario que el sensor apunte al objetivo/fondo).

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1)

N=E

" General I Connection I Module Info I Fault/Program Action I Copabi i 10-Link™ |
= 17344100 " Comman | Identificatior< Parameter , Diagnosis |
& e Ch0-10-Link | Name R | Walue Lnit o
h[-] Teach-ln Operation
[-1 Function
@ Cha-I0Link Teach-n wo | Static Teach - Mark

Teach-n wo | Static Teach - Background
Teach-n wo Dynamic Teach
Teachn wo | Local Teach

[ -] Walidation and Authentication
Teachdn wo  NTeach - Evaluate
Teach-n wo Teach - Apply

[-] Operation Configuration

[-] Triggered

.Polarity my | Mot Inverted -
[-1 Operation Parameter

[-] Teach-n Resultz
Status m |MoUpdate
Quiality Factar o (100
.Error 1o | Teachdn Ok > J

Refresh |(—
Statuz: Running ()8 I Cancel Apply | Help |
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= 1734410004,

Aprendizaje dinamico en 10-Link

1. Hagaun solo clic en “Dynamic Teach”.

Coloque el objetivo y el fondo frente al sensor a la velocidad de la aplicacion

¥, a continuacién, haga clic en “Yes”

(No haga clic en “Static Teach-Target”, “Static Teach-Background”,
Local Teach).

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1)
.Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl Confi i 10-Link™
.Eommonl |dentification Parameter iagnosisl

» «

58

E‘ @ Eh0-10-Link H Mame R | Walue Unit ~
[-] Teachn Operation
[-1 Function
@ Cha-I0Link Teach-n wo | Static Teach - Mark
Teach-n w0 Static Teach - Background
Teachn wo { Dynamic Teach)
Teachn wo | Local Teach
[ -] Walidation and Authentication
Teachn wo | Teach - Evaluate
Teachln wo | Teach - Apply
[-] Operation Configuration
[-] Triggered
.Polarity my | Mot Inverted
[-1 Operation Parameter
[-] Teach-n Resultz
Status m |MoUpdate
Buiality Factar o (100
.Error 1o | Teachdn Ok > J
Refresh |(—
Statuz: Running ok I Cancel Apply | Help |
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2. Haga un solo clic en “Teach-Evaluate”, a continuacion, en “Yes” y haga un
. . . <« » « »
solo clic inmediatamente en “Teach-Apply” y en “Yes
(no es necesario que el sensor apunte al objetivo/fondo).

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1) : dglﬂ
| Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl Coyabi " 10-Link™ |
= 17344100 " Comman | Identificatior‘ Parameter i’)iagnosis|
@ Chi-I0-Link | Name . =~ R | Walue Lnit o
- @ 45CRM-ALHT1-D4 .

@ Chi-10Llink h[-] Teach-ln Operation

@ Ch2-10Link [-] Function

@ Cha-I0Link Teach-n wo | Static Teach - Mark
Teach-n w0 Static Teach - Background
Teach-n wo Dynamic Teach
Teachdn wo | Local Teach

[ -] Walidation and Authentication

Teachn wo { Teach - Evaluate
Teach-n wo Teach - Apply

[ -1 Dperation Configuration

[-] Triggered

.Polarity my | Mot Inverted -

[-1 Operation Parameter

[-] Teach-n Resultz

Status m |MoUpdate
Quiality Factar o (100
.Eror 1o | Teachdn Ok _;I_I

Refresh | -
Statuz: Running QK I Cancel Apply | Help |

Aprendizaje local en 10-Link

Cuando el aprendizaje local esta habilitado en IO-Link, el objetivo y el fondo
solo se pueden entrenar con el sensor propiamente dicho. No hay ningtin
proceso de aprendizaje que pueda iniciarse con comandos de IO-Link.

1. Haga un solo clic en “Local Teach”y, a continuacién, haga clic en “Yes”.
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EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1)

B 173441000

| Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl

Copliguation. J0-Link" |
[ Eommonl Identificatior‘ Parameter | biagnosisl
—

60

En el sensor:

Coloque el objetivo frente al sensor y gire el interru
(d¢jelo en TM durante un minimo de dos segundos

@ Chi-I0-Link | Name R | Walue Lnit o
- @ 45CRM-ALHT1-D4 .
@ Chi-10Llink h [-] Teachn Operation
@ Ch2-10-Lirk [-] Function
@ Cha-I0Link Teach-n wo | Static Teach - Mark
Teach-n w0 Static Teach - Background
Teach-n wo Dynamic Teach
Teachdn wo { Local Teach )
[ -] Walidation and Authentication
Teachn wo | Teach - Evaluate
Teach-n wo Teach - Apply
[ -1 Dperation Configuration
[-] Triggered
.Polarity my | Mot Inverted
[-1 Operation Parameter
[-] Teach-n Resultz
Status m |MoUpdate
Quiality Factar o (100
.Eror 1o | Teachdn Ok _;I_I
Refresh |(—
Statuz: Running QK I Cancel Apply | Help |

y amarillo empiezan a parpadear.

tor giratorio a “TM”
Los indicadores verde

A continuacién, coloque el fondo delante del sensor y gire el interruptor
giratorio a “TB” (d¢jelo en TB durante un minimo de dos segundos). Los
indicadores verde y amarillo siguen parpadeando a una velocidad mas

rdpida.

. .7 . . . . “«woe»
A continuacion, gire CI mtcrruptor glratorlo a“S’
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5. Haga un solo clic en “Teach-Evaluate”, a continuacion, en “Yes” y haga un
. . . <« » « »
solo clic inmediatamente en “Teach-Apply” y en “Yes
(no es necesario que el sensor apunte al objetivo/fondo).

EN Module Properties: my_aentr:1 (1734-4I0L 1.1) = |D|ﬂ
.Generall Eonnectionl Module Info I Fault/Program Actionl Copfiguatinn, 10-Link® |
B 173441004 " Comman | Identiicatior{ Parameter fDiagnosis |
B Ch0-10-Link | Hame — R | Yalie Onit 5
ol A HAATHD [-] Teachn Operation
@ Chi-I0Link 2

@ Ch2-10-Link [ -1 Function

@ Cha-I0Link Teach-n wo | Static Teach - Mark
Teach-n w0 Static Teach - Background
Teach-n wo Dynamic Teach
Teachdn wo | Local Teach

[ -] Walidation and Authentication

Teachn wo { Teach - Evaluate

Teach-n wo Teach - Apply

[ -1 Dperation Configuration

[-] Triggered

.Polarity my | Mot Inverted -

[-1 Operation Parameter

[-] Teach-n Resultz

Status m |MoUpdate
Quiality Factar o (100
.Eror 1o | Teachdn Ok _;I_I

Refresh | -
Statuz: Running QK I Cancel Apply | Help |

Tags del controlador

En la vista Controller Tag, es posible ver el estado de los datos de proceso de los
sensores (los valores de los datos de proceso no se pueden ver en el perfil

Add-On). E1 45CRM solo tiene un tag de controlador llamado Triggered.

Triggered: Este bit de proceso cambia a (1) cuando el sensor detecta el objetivo
y a(0) cuando el sensor no lo detecta. El sensor opera de forma normalmente
abierta cuando estd conectado a IO-Link independientemente de la polaridad

clegida.
[ -Adapter:1:1.Faul 2§0000_000. . . Binary DINT
_[¥Adapter:1:|.Status B CETY oo AB:1734_4I0L_St..
[#:Adapter;1:.Ch0_MostRecentE vent {lcool) Heoal) AB:1734_4I0L_St...
[+-Adapter:1:1.Ch1_MostRecentE vent (oo fiumie] AB:1734_4I0L_St..
[+ Adapter:1:1.Ch2_MostRecentE vent {...}) {---} AB:1734_410L_St..
+ er.1:.Ch3 Mostl rent [ {1 -
[ er:1:.ChOTriggered 1 Decimal BOOL
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Capitulo 12

Configuracion del sensor con
Studio 5000

Este capitulo ofrece instrucciones detalladas sobre cémo configurar el 4SCRM
con instrucciones de mensaje en Studio 5000. El c6digo de ejemplo que se
muestra le permite al usuario:
o Entrenar el sensor (de manera estdtica o dindmica)
o Guardar varias marcas/fondos entrenados (perfiles)
- Cambiar de un perfil a otro
- Borrar los perfiles guardados
e Activar el indicador del localizador
e Bloquear el funcionamiento local del sensor

o Invertir la polaridad de salida (operacién con luz/operacién en oscuro)

C()digo de ejemplc Para descargar el c6digo de ejemplo que se muestra en este capitulo, visite

www.ab.com vy siga estos pasos:
1. Guardey extraiga Crm_Control.L5X en la carpeta que prefiera.

2. Desde el programa Logix Studio, haga clic con el botén derecho del mouse
en Main program vy elija Import Routine.

----- 3 Power-Up Handler
=45 Tasks
EI% MainTask

E% | Mewy Roukine, ..

) Import Routine
..... 3 unschec
... Mokion G
= {_ﬂ D.:. E:grrl:l?-ll-l; g Cut Chrl4-3

[ U [ N VR = S _ -
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Configuracién del sensor con Studio 5000

3. Busque la carpeta que contiene la rutina extraida en el paso 1. Selecciénelay
haga clic en “Import”.

i Import Ro e ﬂ

Lookin:l  Routines: j € il

4| | >l
File harme: IEF!M_Eontrol.LSX j Impart.... I
Files of tupe: ILogiH Designer #ML Files [ L5 j Cancel |
Files containing: Routing j Help |
Into: IC& M airnPragram j

4

4. Aparece el cuadro de didlogo “Import Configuration’, acepte los ajustes
predeterminados y haga clic en “OK”.

z
,!I %| Find: I - EI& Find/Replace. ..

Find Within: Final Hame

Import Content:

% MainTask. onfigure Routine Properties
g MainProgram Impart Name: CRIM_Control
£ CRM_Control
5] References Operation: ICreate j B
[ Tags i) References wil be mported as
v ~[#] Other Campanents configured in the References folders
Er i,
B Errors{Warnings Final Name: ICRM;nntrn\ =] properties...
Description: ;I
=l
Type: Bl Ladder Diagram
In Program: % MainProgram

Mumber of Rungs: 30

O Cancel Help

Ready 4

5. En MainRoutine, cree un renglén de cédigo que ejecute la subrutina

CRM_ Control.

JER
0 Jump To Subroutine
Foutine Mame CEM_Control
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6. Abrala subrutina CRM_Control. En el renglén 0 de la instrucciéon MSG,
haga clic en el botén cuadrado para abrir la configuracién del mensaje.

I
Meszage —EM
1 hessage Cortrol Lock_CRM_Local_Cortrol_hi=g Dk —
= ER
zembly[1] [iew Configuration D
0 &

7. Aparece el cuadro emergente Message Configuration. Haga clic en la ficha
“Communication”. Seleccione el botdn “Browse”.

Message Configuration - Operate_Mode CRM_Msqg

Configuratin | Communication |

Mezzage Type:

Service ICustDm j Source Element: |'-.-'-.-'rite_.ﬁ.sseml:ul';.-'[lil] ;l

Twpe:

Source Length: m (Bytes)
Setvice .
Code: |4e (Hex) Class: |3a3 (Hex Destination | Ll

Instarce: | 104 Akkribuke: IEI (Hesx) Element: Mew Tag |

i3 Enable ) Enable‘#aiting i) Start i3 Daone Daone Length: 0
it Errar Code: Extended Ermar Code: [T TimedOu &
Errar Path;
Error Tesxt:

(] I Cancel | Apply | Help
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8. Busque en lared Ethernet el 1734-AENTR vy seleccione el maestro
1734-4I10L. Haga clic en “OK”.

LU d 1 |

Configuratic g —
.| Message Path Browser

f+ Pat

£ Bro:

Commut
* CIF

ZIF
Sou

[T Cor

3 Enable

3 Ermar Con
Error Path:
Error Text:

Path: |Master_1
Mazter_1

=65 Embedded |/0
i [1]Embedded Discrete_|0
: [T Expansion 140
El-&5 Ethemet
- {TR 1763 L24ER-QE1E Board_Setup 10_20
- [I 1734-4ENTR/B Node_22
=188 Pointl0 2 Slat Chassis
e I [0]1734-5ENTR/E Mode_22
734-410L/5 Mag

Ok, | Cahcel |

[Cizt

nectic

Help |

k. I Cancel I

Anolu I Hel

Observe que la ruta estd ahora establecida en Master_1 en la ruta de
comunicacion. Haga clic en “Apply” y, a continuacién, en “OK”.

Message Configuration - Lock_CRM_Local_Control Msg

" Corfiguration  Communication I Tag I

= Path: |Ma$ter_'l

tazter_1

" Broadcast I 'I

Communication tethod

Browse. .. |

0P ¢ DH+ Channel ) 1 Destination Lirk: ID 3:
1P adith S = o _ 0 =
£ e Saurce Link: IU 5 Destination Hode: I 3— [Dztal]
[~ Connected [T Cache Connection:  * ™ Large Connection
2 Enable {2 Enable W aiting i Stant i Dane Done Length: 0
i3 Enror Con Extended Error Code: [~ Timed Out &
Ermor Path:
Ermor Test:

Ok | Cancel | Spply I Help |

9. Repita el paso 8 para las instrucciones de mensaje de los renglones 1, 5, 6, 7,

18y 19.
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66

10. Compruebe que no haya errores en la rutina.

11. Descargue el programa al controlador.

l'\.

Ciownload offline project 'Board_Setup_10_20' to the controller,

¥ Download Project Documentation and Extended Froperties

Connecked Contraller

EN=H Board_Setup_10_Z0

Twpe: 1769-L24ER-QE1B)A CompackLogix™ S370
Path: AB_ETHIP-14192.168.1.11

Serial Murnber: CO1FF42D0

Securikby: Mo Prokection

L\. The contraller is in Remaote Run mode, The mode will be changed to
Remote Program prior to download.

L DAMGER: This cantroller is the swstem time master, Serva axes in
synchronized conkraollers, in this chassis or ather chassis, may be
kurned aoff,

L DAMGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur,

Some devices maintain independent configuration settings that are
nat lnaded ta the device during the dawnload af the contraller,

Yerify these devices (drives, network devices, 3rd party products)
have been properly lnaded before placing the controller inko Fun
rmode,

Failure to load proper configuration could resulk in misaligned data
and unexpected equipment operation.

Download I Cancel Help

12. Coloque el controlador en el modo de marcha “Run”

Logix Designer

l . Done dawnlaading, Change cantraller mode back ta Remake Run?
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Configuracion inicial:

1. Abrael visor de tags del controlador y localice el tag cuyo nombre es
CRM_Channel. Defina este tag para que sea igual al nimero de canal al que
el sensor 45SCRM estd conectado en el médulo 1734-4I0OL. En este
ejemplo, se trata del canal 0.

l\‘. [E111 n IS Ml LS M

Seope: |@I0Link_871TM v Shnwzlm

I M arne Value  ®|Fc

T —

Para realizar el aprendizaje (aprendizaje estatico):

1. Alinee la marca de registro con el LED de deteccion del 4SCRM. En la
subrutina CRM_Control, resalte el contacto “Static_Teach_Mark”. Haga
clic con el botén derecho del mouse y seleccione “Toggle Bit”, lo que ejecuta
la rutina de mensaje y entrena el sensor para la marca de registro.

Static_Tiath_Mark_CRM op ov MEG
2 I E . Cogy Filg I e I BN
Stucce  CRM_Channel ' Message Control Teatn_Mode_CRM_Msg (] 00
Dest Wite_Assembiy|0] Liers
Lengt i Dest Vibe_assembi]1]
16800+
Teach_Mode_CRM_Msg DN Statie_Teach_Mak_CRM
il AP
2. Alinee el fondo con el LED de deteccién del 45CRM. En la subrutina
CRM_Control, resalte el contacto “Static_Teach_Back”. Haga clic con el
botén derecho del mouse y seleccione “Toggle Bit”, lo que ejecuta la rutina
de mensaje y entrena el sensor para el fondo del objetivo.
State_Teach_Back_CEM - P : : WY . WaG .
3 1 E T { : | Move I Wessage CEN
CRM_Chonne! Source 2 Message Contiol Teath_Mode_CRM_Mag o] - 0N o—
Write_AsStentty (0] [CERY—
i Dest write_Assembiy]1]
—t LE e

Teach_Mode_CRi_hisg DN Stabie_Teach_Back_CRM
3 & 0
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3. Por ultimo, seleccione el contacto “Evaluate_ CRM”. Haga clic con el botén
derecho del mouse y seleccione “Toggle Bit”. Con esto se ejecutan las
y g8 ]
instrucciones de mensajes y se coloca el sensor en modo de funcionamiento.

Evaluate_CRM ——— . — AT . —— AT y
Sote  CRM_Cnannel | 5 | | tessace comrer Tenen_Mose_c |
wirke_Teach_Mode_Evaluate Dsn Wrme_As3ambngn] feasage Conkre R —J., En
' engir i Dest Wike_Asseman1]
1 6o =
Teaer_toe_CRM_hag DN Apply_Operse_Mods_CRM
Evalyale_CRM
Wrie_Teach_Made_Evaiuste
| Aeoy_Operate_mooe_CRm ————ccs : ———aon —— -
Soiice  CRM_Chaneel Source 0 | Messaze Comtrot Oparate_Mode_CRM |
Dt WIPRE_ASAmERAD] g Hode_CRM_heg —IH
i Dt Winte_Assemang1]
16800 +
Operate_piode_CRM_Mag DN Appty_Operate_Mode_CEM
Para realizar el aprendizaje (aprendizaje dinamico):
1. Comience colocando el fondo bajo el LED de deteccién del 45CRM.
2. Resalte el contacto “Dynamic_Teach_ CRM”. Haga clic con el botén
derecho del mouse y seleccione “Toggle Bit”, lo que ejecuta la rutina de
mensaje.
3. DPase varias veces la marca por el sensor. Durante este periodo, el sensor estd
aprendiendo la mayor desviacién respecto al fondo.
Cyynamic_Teach_CRM ——COF - i IV . ¢ MG

ee | CRM_Channed 3 Message Conrol Teach_Mode_CRM_Msg (L] -0
Dest Witte_Assemiy1] ;
TG00«

Crynaric_Teach_CRM
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Configuracién del sensor con Studio 5000

Evaate_CRM

wrie_Teach_Mode_Evaluste

Apply_Opstrate_Mosé_CRM

4.  Seleccione el contacto “Evaluate_ CRM”, haga clic con el botén derecho del

mouse y seleccione “Toggle Bit”, lo que ejecuta las instrucciones de mensaje
y coloca el sensor en el modo de funcionamiento.

outte  CRM_Crannel Source 15 Message Costrct Teach_Mode_CFA_bag (] coes
£t Wie_As3embhg0) HER
Lengir i cxt Wribe_Assembi]1]
1 6o =
Tesch_oge_CRM_Msg DN Appty Operate_Moos_CRM
Evaiate_CRM
wirte_Teach_Mode_Evaluate

Sre CRM_Channet ource 0

' Wessase Control Oparate_Mode_CRM_Mag (L] b D1 e
S WiE_haieroid 0] Lieas
engtr ' ot Wite_Assembhf 1|
(=S
Operate_Mooe_CRM_ My D Appty_Operate_Mode_CEM

CRM_Recipe_store

JE
10

Ecjual

Source & Recipe_Mu h
14

Source B

=il

Para probar los nuevos ajustes del sensor:

Ahora se puede probar el funcionamiento del sensor pasando la marca de
registro bajo el LED de deteccién del 45CRMs. Al detectar la marca de registro,
se ilumina el LED de salida de la parte posterior del sensor. Ademds, cuando se
examinan los tags del controlador, el tag “Triggered” cambia de estado. El
aprendizaje del sensor ha terminado.

Para guardar (varios perfiles/rectas)

El c6digo de ejemplo que se proporciona es capaz de guardar hasta cinco recetas
diferentes. Para guardar el color que se ha entrenado en el sensor:

1. Defina el tag “Recipe_Number” en un valor entre 1 y 5.
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op
Copy File
Source Color_MARK[O]
Diest Recipe_1[0]
Length 3
OF
Copry File —
Source Color_BACKO]
Dest Recipe_1[3]
Length 3

CRM_Recipe_store
il

69



Configuracién del sensor con Studio 5000

Read_Mark_Colors_CRM

2. Resalte el contacto “Read_Mark_Colors_ CRM”. Haga clic con el botén
derecho del mouse y seleccione “Toggle Bit™.

il

70

IE i e
Message Control Read_MARK_Colors_CRM_Msg [ | H(DN>—
HER—
Read_MARK_Colors_CREM_hsg DM Cp Read_BACKGROUND_Calors_CRh
] [ Copy File JL
Source Read_assembly[0]
Dest Color_MaRKIO] Read_Mark_Colors_CRM
Length 3 i)
Read_BACKGROUMND _Colors_CRM =G
JE Meszage HCEM
Message Control Read_BACK_Colors_CRM_Msg [ | HDN—
HERI—
Read_BACK_Colors_CRM_Msg DN Cp CRM_Recipe_stare
JE Copy File L
Source Read_assembly[0]
Dest Color_B&CK]D] Read_BACKGROUND_Colors_CRM
Length 3 il

El controlador ha leido ahora los ajustes actuales del sensor para la marcay el
fondo, y los ha guardado en el nimero de receta seleccionado.

Siga los pasos que se indican en la seccién sobre aprendizaje, y guarde mas
valores con diferentes niimeros de receta.

Para cambiar de un perfil/receta a otro:

1. Establezca el tag “Recipe _Number” en el nimero deseado.

2. Resalte el contacto “CRM_Wrrite_Recipe”. Haga clic con el botén derecho
del mouse y seleccione “Toggle Bit”, lo que copia la receta previamente
guardada en los valores RGB de color y marca.

CRM_Write_Recipe EGU COP
7 F Equal Copy File
Source A Recipe_Murrgser Source  Recipe_1[0]
2(-] Dest Color_MARK[O]
Source B ; Length 3

COP
Copy File
Source  Recipe_1[3]
Dest Color_BACK]O]
Length 3

Write_Mark_Colors CRM
L.
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Configuracién del sensor con Studio 5000

yrite_Mark_Colors_CRM Cp Op-
] [ Copy File Copy File
Source CRM_Channel Source  Colar_MARK[O]
Dest Wirite_Assembly[0] Dest wWirite_Assembly[1]
Lenigth 1 Length 3
WSG
Message HLEM ——
Message Control virite_MARK_Colors_CRM_Msg [ | HDN—
FCERI—
Write_hARK_Colors_CRM_hsg DM ‘Write_Background_Colors_CRM
JE 8
Wytite_Mark_Colors_CRM
]
White_Background_Colors_CRM OF P
JF Copy File Copy File
Source  CRM_Channel Source  Color_BACK[O]
Dzt Wirite_Sssembly[0] Dzt White_Szsembly[1]
Length 1 Length 3
S Write_Backoround_Colors_CRM
—— Message HEM i)
Message Control wiite_BACK_Colors_CRM_Msg [ | HDN»—
HER—
Wiite_BACK_Colors_CRM_Msg DM Wiite_Teach_Mode_Evaluate
I1F A
1C
‘Write_Background_Colors_CRM
il
CRM_Write_Recipe
il
3. Pruebe que la configuracién del sensor ha cambiado pasando la nueva
marca de registro debajo del LED de deteccién del 45CRMs.
Para borrar los perfiles/las recetas previamente guardados:
1. Resalte el contacto “Clear_Profiles_Colors”. Haga clic con el botén
derecho del mouse y seleccione “Toggle Bit.
Clear_Profiles_Colors FLL:
JF Fill File:
Source 0
Dest  Recipe_1[0]
Lencth E
FLL.
Fill File: —
Source 1]
Dest Recipe_2[0]
Length 5
,—FLL—|
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Configuracién del sensor con Studio 5000

Indicador de localizacion:

Si se activa el indicador de localizacién, los LED del sensor comienzan a

parpadear.

Esta caracteristica simplifica la identificacién de un sensor cuando se ha
instalado en una méquina.

1. Cambie “Trigger_Location_Indicator” para iniciar esta funcién, que
escribe un valor 1 en el indice 127.

Triggper_Location_lnicalor COP oy a
JE Cogy File Mawe Mazsags _ (EN
Somee  CRM_Channel Sumes 1 Messags Control Sel_Location_indicator | | 000 e
Dot wibe_Assembhy(0)] ER}—
Length 1 Dzt Wrile_Assembdl]
1600 +
H_muim_}_lr'mm Trigoer_Locabon_indcator
- G 'Uf
2. Paradesactivar la indicacién de localizacién, cambie el contacto
“Disable_Location_Indicator”, que escribe un valor 0 en el indice 127.
Disabis_Location_indicaios o8 —-Y M55
1 F Copy Fie Wy Meszage i EM
Source  CRM_Channsl Sousce o Message Control Sel_Location_ndscator | .| (Dt —
Dt White_dssamityll] Bt —
Length 1 Dest vkt _Asmembhy{1]
1650+
Set_Locatn_ipdcator DN Disabile_L oealion_ndicalos
T
J L R

Control de configuracion local (bloqueo):

El botdn de aprendizaje local se puede bloquear para contribuir a evitar cambios

en los pardmetros por accidente.

1. Parabloquear el sensor, cambie el contacto “Lock_ CRM_Local_Control’,
lo que escribe un valor 1 en el indice 113.

72

Lock_CRM_Local_Control coP MOV MSTs
JE Copy File M Mezzag:  HEN
Sowce CRM_Channel Source 1 Message Control Lock_CRM_Local Control_Weg | L. | (0ess
Dost wWiite_assemibiyi0] (ERY—
Lenagh i Dest wils_Assembhi1]
16800 +
Lock_CRM_Local_Control_Wsp D Lock_CRM_Local_Contrel
-] a0
2. Paradesbloquear el sensor, cambie el contacto “Unlock_CRM_Local_Control’,
lo que escribe un valor 0 en el indice 113.
Uriock_CRM_Local_Control L0 By [ 5
= ha Cogry File W Rl g3 a0 i EM
Swace  CRM_Channel Source o Mszzage Control Lock_CRM_Local_Control_Meg | ] (=0 e
Dest whiibe_Assembiyl] B —
Lergth i Dest Viits_Assembhi1]
16200+
Lock_CRM_Local_Cortrol_Msg DH Uniock_CRM_Local_Cortrol
': [- {0
3 L Ll
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Configuracién del sensor con Studio 5000

3. Elestado del sensor se puede leer en el indice 113. Para leer el estado de
bloqueo, cambie “Read_Local_Control_Status”. Un valor
0 = No bloqueado, 1 = Bloqueado.

Locsl Contred Stalus (Lock)

0= Uriocked
1 =Locked
Foad_Local_Conbrol_Stabus COP MEL
1 E Cogry Fie 1 Bbaztags i HCEM
Sowrce  CRM_Channed ez zags Cortrol Local_Conkrol_Stabus |, | (D0 s
Deest viie_Assemiiyil] ((ER—
Length 1 . .
Local_Control_Stabus DH Lo Read_Local_Control_Stabus
i Cogry Filee L}
Source Rewd_Astembiy(0]
Dot Local_Control_Siabe
Lengih 1
Polaridad de salida

La salida de 45CRM puede estar “invertida” o “no invertida”.

1. Al cambiar el contacto “Inverted_Output’, se escribe un valor 1 en el
indice 112.

Nota: El LED amarillo del sensor indica siempre cuando se ha detectado la
marca entrenada, no cuando la salida/el activador estd “activo”. Por ejemplo,
cuando la salida/el activador estd “no invertido”, el LED amarillo estd
encendido cuando se detecta la marca entrenada y la salida esta “activa”.
Cuando la salida/el activador estd “invertido”, el LED amarillo estd encendido
cuando la marca estd presente, pero la salida/el activador estd “inactivo”.

Invoeatind_Oulipud L0 I MGG
9 F 1 Copy File { Message [END
Source  CRM_Channel M saage Control CRMW_Output [, | (D
Drest wile_Assembty(0) {ER
Lengih 1
GRW_Oupul DH invarted_Cubput
[ {110

2. Al cambiar el contacto “Not_Inverted_Output’, se escribe un valor 0 en el
indice 112.

Nota: EI LED amarillo del sensor indica siempre cuando se ha detectado la
marca entrenada, no cuando la salida/el activador estd “activo”. Por ejemplo,
cuando la salida/el activador estd “no invertido”, el LED amarillo est
encendido cuando se detecta la marca entrenada y la salida estd “activa”.
Cuando la salida/el activador esta “invertido”, el LED amarillo estd encendido
cuando la marca esta presente, pero la salida/el activador estd “inactivo”.

Hot_irrvarbed_Crtput [ L W= M= .
JF { Cogry File Wrew MesEage I={EN
: Sowmce  CRM_Channsl Spurce o Mezeage Cortrol CRM_Output [ | =(0H—
Dest Wrbe_Assambiy(l] b ER —
Length 1 Dest while_sssambl]l ]
1880 +
CRM_Output O Hot_irveciad_Cudpat
1E 4
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Configuracién del sensor con Studio 5000

3. Laconfiguracion actual de la salida se puede obtener leyendo el indice 112.
Al cambiar “Read_Output_Control_Status’, se recupera el valor.
0 = Normal, 1 = Invertido.

Outpad Condrol Stade
Q= Moeenad
1 =iroverted
P _Ondpud_ Corirol_Stabus COoP MEC
JE Copy Fil Maztags _ EN
Corce  CRM_Channel Message Cortrol Oubput_Control_Status [, | 08—
Dest wiibe_Assembhil] {ER}—
Length 1
Outped_Conlrol_Stadus DN L0 Foased_Cuttpadl_Cosrrol_Stabus
JE | Copy Fie iy
Source Resd_Asemibh]l]
Dozt Cutpa Control_Stnte
Length 1
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Resolucion de problemas

Capitulo 13

Resolucion de problemas

Esta guia ha sido disefiada para ayudarle a resolver algunos problemas habituales

que pueden surgir al configurar el 45CRM.

Lista de verificacion

Error

Causa

Solucion

El LED de “indicador del
operador” no se
enciende

La fuente de alimentacion
eléctrica estd apagada.

Compruebe si hay algtin motivo por el
que se haya apagado (labores de
instalacion o mantenimiento, etc.).
Encienda la fuente de alimentacion
eléctrica si es adecuado.

El LED “indicador de
funcionamiento” no se
enciende

El conector M12 de 4 pines no
esta conectado al conector del
sensor.

Conecte el conector M12 de 4 pines al
sensor y apriete la tuerca ciega con la
mano.

El LED “indicador de
funcionamiento” no se
enciende

Fallo de cableado en el
bifurcador o el gabinete de
control.

Compruebe cuidadosamente el
cableado y repare los fallos.

El LED “indicador de
funcionamiento” no se
enciende

El cable de alimentacion al
sensor esta dafiado.

Reemplace el cable dafiado.

No hay ninguna
conexion 10-Link con el
dispositivo

El puerto de comunicacién (/Q
del sensor no esta conectado al
maestro [0-Link.

Asegurese de que el puerto de
comunicacion C/Q esté conectado al
maestro 10-Link.

No hay ninguna
conexion 10-Link con el
dispositivo

No hay fuente de alimentacion
eléctrica.

Consulte el error: EI LED “indicador de
funcionamiento” no se enciende.

La opcidn de ajuste
manual no esta
disponible en el

El funcionamiento local ha sido
desactivado mediante el
software.

Active el funcionamiento local
mediante el software.

dispositivo
El sensor esta demasiado cerca
iLr?]S r;r;girgﬁs (}s elfondo | © demasiado lejos del puntode | Compruebe el montaje y repita el
nor;e detegtan lectura. Aprendizaje incorrecto | aprendizaje de las marcas de impresién
claramente de marcas de impresién y/o de | y/o el fondo.

fondo.
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Resolucion de problemas

Notas:
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ApéndiceA

Introduccion

Proceso de instalacion

Instalacion del perfil Add-On

Este apéndice explica cdmo instalar el perfil Add-On (AOP) de IO-Link con el
programa RSLogix 5000°". Los perfiles Add-On son archivos que los usuarios
afiaden a su biblioteca de Rockwell Automation®. Estos archivos contienen la
informacién pertinente para configurar un dispositivo que se afiade a la red de
Rockwell Automation®.

El perfil Add-On simplifica la configuracién de dispositivos, ya que presenta los
campos necesarios de manera organizada. El perfil Add-On permite preparary
configurar los sistemas de manera rapida y eficiente.

El perfil Add-On es una carpeta que contiene numerosos archivos de un
dispositivo. Se entrega en forma de paquete de instalacién.

1. Descargue el archivo de AOP de IO-Link mds reciente del sitio en Internet

de perfiles Add-On.
https://download.rockwellautomation.com/esd/

download.aspx?downloadid=addonprofiles

2. Extraiga el archivo zip de AOP, abra la carpeta y ¢jecute el archivo de
aplicacién “MPSetup”.

=
» AOPIOLNKVLILE » | v | +2 || Search ACP iOLUNK V1.41.42 )
Organize = Include nlbrary = Sharewith = New folder = 0 @
e Name . Date modified Type Size -
B Deskrop CatalogServices A0S GITAM il folder
| Downloads Installates IS LITAM i Folder
1] Recent Places License 0015 51T M File folder
MotionDatabase 30015817 AM File folder
Libraries WP 0015 813 A File folder
System A5 520 M Fie folder
1 Computer i autorun I/ BN Setup Information 1KB
&, Local Disk (C) p 2914 514PM  Application extens..  3091KB
5 _YM_I2bit_Files (twrmware-hostiShared Fo 4292014513 PM Application 122 kE
% H urware-hostiShared Folders) (1) y 8292014 514 P Application extens... HEKE |
9 Activations (wrrware-hastiShared Folder |4 MPSetupDELLI 0292014 513 PM Application extens 104K8
&5 MPSetupENU I 29014 51T PM Application extens.. 134K8
G Network 5 MPSetupESP.dil 829014513 PM Application extens... 14248
& MPSetupFRA.dI 20/014 513 M Application extens.. 183 k8
&5 MPSetupFuncs.di 29214515 PM  Application extens.. LG0T KB
& MPSetupTTAdil 0292014 514PM  Application extens 102 k8
&5 MPSetupIPH.dIl 292014 5P Application extens.. 124KD
% MPSetupkOR.I 029014 514 PM Application extens... 12 k8
& MPSetupProcessDetection.di Y2004 518PM  Application extens.  L6I4KE
5 MPSetupPTB.dil 8292014 514 P Application extens.. 139 k8
[ shfolder.dil 319014 143 A Application extens ke -
21 items
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Instalacion del perfil Add-On

3. Seleccione “Next” para instalar los perfiles de médulos IO-Link, acepte los
p p p
contratos de licencia, seleccione “Next” y siga el asistente para la instalacién

de perfiles de mddulos.

75 RSLogix 5000 Module Profiles Setup = S

Welcome to the RSLogix 5000 Module Profiles Setup
Wizard.

The RSLogix 5000 Module Profiles S etup Wwizard provides for the
inztallation of thesze groups of ASLagix 5000 kodule Profiles.

17324 10-Link Module Profiles
1.41.42

Logix Dezigner Motion Databaze
24.00.1

Rockwell Automation Catalog Services
2m.0

Details...

' | Mewt » | } Cancel |

™ -

72 RSLogix 5000 Module Profiles Setup = LX)

License Agreement
Plzaze read the following license agreements carefully.

&+ RS5Logix 5000 Module Profiles

END-USER LICENSE AGREEMENT (Rev Janf2012) *

IMPORTANT-READ THIS AGREEMENT CAREFULLY: This End-User
License Agreement ["ELLA" is a legal contract between you (either an
individual or a single entity) ("You or Licensee") and Rockwell Automation,
Inc. ("Rockwell Automation”) for the software product or products that

Rockwell Automation licenses to You, which includes computer software,
tochecloo Ior: el iatod media "Softaare™ Rorleweall

-

* | accept the terms in all of the license agreements

| do not accept the termns in all of the license agreements

< Back ' | Mext > | ' Cancel

i -
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Instalacion del perfil Add-On

4. Asegurese de que esté seleccionada la opcién “Install”, elija “Next”, revise los
g q p )

detalles de instalacion y seleccione “Install’.
=

75 RSLogix 5000 Module Profiles Setup

Program Maintenance
Inztall or remove RS Logix 5000 Module Profiles.

+ Install

< Back | et = | Cahicel |
= o |

15 RSLegix 5000 Module Profiles Setup

Ready to Configure R5Logix 5000 Module Profiles
The wizard iz ready to configure RS Logix 5000 Maodule Profiles.

Click, Install to begin the ingtallation.

If you want to review or change any of your settings, click Back. Click Cancel to exit the wizard,

Ingtall thege BSLogis 5000 Module Profiles...

R Dretails:
Logix Designer Motion Databaze Group ) ]
- Rockwell Automation Catalog Services 1734 |0-Link Module Profiles
Awailable Software Yersion:
1.41.42
Installation Status

Mot Installed
Fl L] 3

m

< Back ' Install | ' Cancel
-

™
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Instalacion del perfil Add-On

80

5.

Comienza el proceso de instalacién. Este puede tardar varios minutos.

Una vez finalizado, se activa el botén “Next”; seleccidnelo.
=)

5 RSLogix 5000 Module Profiles Setup

Configuring RSLogix 5000 Module Profiles
The program features you selected are being configured.

Flzaze wait while the Setup Wizard inztallz the RSLogix 5000 Module Profiles. This may take several
minutes,

Statuz
Starting RSLogix 5000 Module Profiles configuration process..

Inztalling Logix Designer Mation D atabase version 24.00.1...

| Cancel |

f__Z.J RSlegix 3000 Module Profiles Setup

Configuring RSLogix 5000 Module Profiles
The program features pou zelected are being configured.

Pleaze wait while the Setup Wizard inztalls the BSLogis 5000 Module FProfiles. Thiz may take several
mirutes,

Statusz:

Inztalling 1734 10-Link Module Profiles verzion 1.41.42..
1734-410L: 4 Channel 10-Link, b aster
1724 10-Link Module Profiles version 1.41.42 install successful,

m

RS Logix 5000 Module Profiles configuration complete.

4 e 3

| et = |
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Instalacion del perfil Add-On

6. Elija “Finish” y revise la informacién adicional de las notas de la version.
La instalacién del AOP de IO-Link ha terminado.

5% RSLogix 5000 Madule Profiles Setup = o S

R5Logix 5000 Module Profiles Setup Complete

The R5Logix 5000 Module Profiles Setup Wizard
configuration tasks have completed. Click Finizh to exit the
wizard,

v Digplay BSLogix 5000 Module Profiles Release Notes

Finizh |

-
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Pardmetros de dispositivos

Apéndice B

Parametros de dispositivos

Cuando se utilizan mensajes explicitos para leer/escribir valores de pardmetros
en el 45CRM o de €], es importante conocer el nimero de indice, el tipo de
datos y el tamano de los datos que se transmiten o reciben con el mensaje.

La tabla de identificacién indica esta informacién para cada uno de los
pardmetros del dispositivo.

o gie L4
Identificacion
Nombre del indice Indice Subindice Tipo de datos
parametro hex decimal hex (dec) Acceso Config. predeterminada Valor (longitud) Valores permitidos
Informacion del dispositivo

Vendor Name 0x10 16 0x00(0) RO Allen-Bradley® Allen-Bradley® STRING(64) Allen-Bradley®

Nimero de catélogo del producto: .
Product Name 12 18 0x00(0) RO 45CRM-4LHT1-D4 0 STRING(64) Semuestra ¢ nimero de
45CRM-4LHT2-D4 90 €l producto.
. Se muestra la
Sensor de marca de registro Sensor de marca de A

Product Text 0x14 20 0x00(0) RO de color registro de color STRING(64) descripcion del

producto.
Para 45(;‘@%522-[)4’ & Se muestra el maestro

Product ID 0x13 19 0x00(0) RO Para 45CRM-4LHT2-D4, es STRING(64) materr(;zlusc,i\g del

PN-13387 producto.
Serial Number 0x15 21 0x00(0) RO STRING(16)
Informacion especifica del usuario
Nombre especifico de la Escribala descripcion del Descripciones
anlicacion P 24 24 0x00(0) RW sensor, 32 caracteres de STRING(32) personalizadas de
P longitud. sensores
UINT (entero)
UserTag 1 0xC0 192 0x01(1) RW 0 32 bits (longitud de bits)
UINT (entero)
UserTag 2 0xC1 193 0x00(0) RW 0 16 bits (longitud de bits)
Informacion sobre revision
Hardware Revision 0x16 22 0x00(0) RO A A STRING(64) Solo lectura
Firmware Revision 0x17 23 0x00(0) RO 1.0 1.0 STRING(64) Solo lectura
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Pardmetros de dispositivos

Nombre del indice indice | Subindice Config. Tipo de datos
parametro hex decimal hex (dec) Acceso predeterminada Valor (longitud) Valores permitidos
g
Operacion de aprendizaje
Funcién
) Botén = UINT (elntero) »
Static Teach - Mark 0x68 104 0x00(0) Wo “Static Teach - Target” valor=1 (Iongitguizilﬁe b Valores permitidos = 1
) Boton = UINT (entero) -
Static Teach - Background 0x68 104 0x00(0) wo “Static Teach - background” valor =2 (|ongi?u?1|§e bis) Valores permitidos = 2
UINT (entero)
Dynamic Teach 0x68 104 0x00(0) Wo Botdn = “Dynamic - Teach” valor=3 8 bits Valores permitidos = 3
(longitud de bits)
UINT (entero)
Local Teach 0x68 104 0x00(0) Wo Boton = “Local Teach” valor=31 8 bits Valores permitidos = 31
(longitud de bits)
Validacion y autentificacion
UINT (entero)
Evaluate 0x68 104 0x00(0) W0 Boton = “Evaluate” valor=15 8 bits Valores permitidos =15
(longitud de bits)
Botén = UINT (entero)
Apply and Operate 0x68 104 0x00(0) wo " —— valor=0 8 bits Valores permitidos = 0
Apply and Operate (longitud de bits)
Configuracion de funcionamiento
Activado
45CRM I i
ol o0 " o010 - 0 Noimvertd 0= Noinvertida Booleagnlj(;egistro) 0=No |nv§(;;|t|132 operacion
olarity X X = Noinvertida - i its _ h .
1=Invertida (longitud de bits) 1= Invertgi:(,uorgeraaon en
0 (offset de bits)
Parametro de operacion
Resultados de aprendizaje
0= No actualizar 0 = No actualizar
I e UINT (entero) ! e
_ . 1= Actualizado - Objetivo (TM) . 1= Actualizado - Objetivo (TM)
Status 0x69 105 0x01(1) RO 0= Noactualizar 2 = Actualizado - Fondo (TB) (|0ngi1tfl(§)|(}i bits) 2= Actualizado - Fondo (TB)
3 = Actualizado - Marca/fondo 3 = Actualizado - Marca/fondo
UINT (entero)
Quality Factor 0x69 105 0x02(2) RO 0 8 bits
(longitud de bits)
True = Fallo de aprendizaje, Boolean (BooleanT) True = Fallo de aprendizaje,
Error 069 105 0x06(6) ko False = Aprendizaje correcto 15 (offset de bits) False = Aprendizaje correcto
Valores de marca
UINT (entero)
. 8 bits El valor de rojo indica lo que se
Rojo 0x6A 106 0x01(1) Ro B4 (longitud de bits) ha ensefiado al sensor.
16 (offset de bits)
UINT (entero)
8 bits El valor de azul indica lo que se
Azl OxA 106 0x03(3) RO 0 (longitud de bits) ha ensefiado al sensor.
0 (offset de bits)
UINT (entero)
8 bits El valor de verde indica lo que se
Verde OxGA 106 0x02(2 RO 0 (longitud de bits) ha ensefiado al sensor.
8 (offset de bits)
Valores de fondo
UINT (entero)
. 8 bits El valor de rojo indica lo que se
Rojo 0x68 107 0x01(1) Ro 0 (longitud de bits) ha ensefiado al sensor.
16 (offset de bits)
UINT (entero)
8 bits El valor de azul indica lo que se
Azl OxtB 107 0x03(3) RO 0 (longitud de bits) ha enseiado al sensor.
0 (offset de bits)
UINT (entero)
8 bits El valor de verde indica lo que se
Verde 0x6B 107 0x02(2 RO 0 (longitud de bits) ha ensefiado al sensor.
8 (offset de bits)
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Pardmetros de dispositivos

Nombre del indice indice | Subindice Config. Tipo de datos
parametro hex decimal hex (dec) Acceso predeterminada Valor (longitud) Valores permitidos
Contraste
UINT (entero)
Contrast On 0x50 80 0x00(0) RO 123 8 bits
(longitud de bits)
UINT (entero)
Contrast Off 0x51 81 0x00(0) RO m 8 bits
(longitud de bits)
0= Objetivo oscuro / 0= Objetivo oscuro /
- h UINT (entero) N
0= Objetivo oscuro / fondo luminoso . fondo luminoso
Contrast Value 054 84 0:00(0) RO fondo luminoso 1= Objetivo luminoso / (lon i?u?ilﬁe bits) 1= Objetivo luminoso /
fondo oscuro 9 fondo oscuro
Nombre del indice indice | Subindice Config. Tipo de datos
parametro hex decimal hex (dec) Acceso predeterminada Valor (longitud) Valores permitidos
Funcién de servicio
(RM (RM
0= Funcionamiento normal - 0= Funcionamiento normal -
No prueba No prueba
. . N . UINT (entero) - )
A 0 = Funcionamiento 1="Prueba - Rojo encendido . 1="Prueba - Rojo encendido
Sensor Test Operation 0x72 4 0x00(0) RW normal - No prueba 2 =Prueba - Verde encendido (lon itsul()iISe bits) 2 =Prueba - Verde encendido
3 =Prueba - Azul encendido 9 3 =Prueba - Azul encendido
4 =Prueba - Rojo, verde, azul 4 = Prueba - Rojo, verde, azul
apagados apagados
_ . False = Inactivo, Boolean (BooleanT) False = Inactivo,
Modo de prueba 0x69 105 0x04(4) RO False = Inactivo True = Activo 13 (offset de bits) True = Activo
0= Apagado, 0= Apagado,
1=Rojo UINT (entero) 1=Rojo
Color de emisor 0x55 85 0x00(0) RO 1=Rojo 2 =Verde 8 bits 2 =Verde
3=Aul (longitud de bits) 3=Aul
4=Blanco 4=Blanco
Indicador de localizador 0x7F 127 0x01(1) RW 0 = Indicacion normal 0= Indicacidn normal Booleasnb(irtesgistro) 0= Indicacign normal
- 1= Indicacion de localizador . ) 1= Indicacion de localizador
(longitud de bits)
_ UINT (entero) _
Local Operation Status 0x71 113 0x01(1) RW 0=Desbloqueo 0 T_Degllslolcl{éjgo, 8 bits 0 1—Eelel:]|03:§o,
=blog (longitud de bits) =blog
_ 0 = Deshloqueado, Boolean 0= Deshlogueado,
Local Teach Button 0x73 115 0x02(2) RO 0=Deshloqueado 1= Blogueado 4 (offset de bits) 1= Blogueado
g _ . False = Inactivo, Boolean (BooleanT) False = Inactivo,
Local Teach-In 0x69 105 0x03(3) RO False = Inactivo True = Activo 12 (offset de bits) True = Activo
0= Funcionamiento 0= Funcionamiento
estandar (S) estandar (S)
A UINT (entero) O
- . 1= Aprendizaje estatico - ] ) 1= Aprendizaje estatico -
Local Teach Dial Position 73 115 »01(1) RO 0= E;’t’;‘r:ggf?;')e"“’ Objetivo (M) 4bits (L"i?g't“d de Objetivo (M)
2 = Aprendizaje estético - 0 (offset de bits) 2= Aprendizaje estético -
Fondo (TB) Fondo (TB)
3 = Aprendizaje dindmico (TD) 3 = Aprendizaje dindmico (TD)
System Command 0x02 22 0x00(0) wo Boton = “Device Reset” Botdn = “Device Reset”
Caracteristicas de comunicacion
Integer
Direct Parameters Longitud de bits =
Min Cycle time 0x00 0 0x03(3) RO 74 8 bits ms
Offset = 104
Integer
Direct Parameters Longitud de bits =
Master Cycle time 0x00 0 002 RO 74 8 bits ms
Offset =112
Integer
Direct Parameters 1.10-Link Longitud de bits =
Revision ID 0x00 0 0x05(5) RO 0x10 8 bits
Offset =88
Datos de proceso (seccion de tags del controlador del AOP)
. 0 =Activado Boolean
Trigger 002 RO 1=No activado Offset de bits =0
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Configuracion de una instruccion de mensaje

Apéndice C

Estructura del mensaje y
ejemplo de configuracion

Configuracion de una instruccion
de mensaje

Ejemplos de configuracion

En el capitulo 12 en la pdgina 62, vimos varios ejemplos de c6mo utilizar
instrucciones de mensaje para leer/escribir datos en/de diferentes pardmetros
de IO-Link en el 45CRM. Este apéndice ofrece informacién y ejemplos
adicionales que explican cémo configurar una instruccién de mensaje.

En los ¢jemplos que veremos, suponemos que se utiliza un controlador
ControlLogix". Un controlador ControlLogix acepta tanto la descarga de
solicitudes de mensajes explicitos como la carga de respuestas de mensajes
explicitos. Los bloques del cuadro de didlogo Message Instruction deben tener el
formato que se muestra en los ejemplos incluidos.

Formato de ejemplo de un mensaje de lectura

Este ejemplo muestra los pasos necesarios para leer el valor del pardmetro de
jemp p p p
IO-Link correspondiente a “Vendor Name” del 4SCRM. La captura de pantalla
que se muestra es el cuadro de didlogo Message Configuration que muestra toda
la informacién necesaria para llevar a cabo esta tarea. Para abrir este cuadro de
didlogo, haga clic en el cuadrado azul de la instrucciéon de mensaje.
24 & )

Algunos de los datos necesarios para llenar el cuadro de didlogo Message
Configuration provienen del Apéndice B. El Apéndice B muestra el numero de
indice, el tipo de datos y el tamano de todos los pardmetros disponibles en el
45CRM. Para llenar el cuadro de didlogo, es necesario indicar el c6digo de
servicio y la longitud de origen.

En la pdgina 90 se muestra una tabla con los diferentes c6digos de servicio de
lectura y escritura, asi sus longitudes de origen asociadas.
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Configuracién de una instruccion de mensaje

Message Configuration - Yendor_Mame
Configuratian | Eu:ummuniu:atiu:unl Tag I

tezzage Type:

CIF Generic

Service

Instance: I 16

ICusI:
e
- I 4
Service : .
Cade: 4d Hex) Class: |3a3 estination |Reau:| _Assemnbly[0]
Attribute: ||:| {Hex) Element:

jource Length: 1 ‘

Source Element; | Wetrite_Assembly[0] _|E

L

Mew Tag... | ?Q —

i3 Enable ) Enable ‘waiting i3 Start ® Done Done Length: 13

i3 Emor Code:
Errar Path:
Errar Test:

Extended Emar Code: [ Timed Out =

k. I Cancel Spply

Help

La siguiente tabla identifica los datos necesarios para llenar ¢l cuadro de didlogo

Message Configuration para leer el “Vendor Name” del 45CRM:

Cuadro Descripcion Valor
1 Tipo de mensaje
El tipo de mensaje es CIP Generic. (IP Generic
2 Service Type
El tipo de servicio es Custom. Custom
3 Service Code
Establecido en la tabla de cédigos de servicio. 4D
4 Class
La clase es 3a3. 3a3
5 Instancia
Es,tablecida segun el apéndice A. Identifica el indice del pardmetro siendo 16
leido.
6 Attribute
El valor del atributo es 0. 0
7 Source Element
Contiene el nombre del tag del nimero de canal que debe leerse. Write_Assembly[0]
8 Source Length
Este cuadro contiene _el niimero de bytes de datos de servicio a enviar o recibir 1byte
en el mensaje. Se define en las tablas de estructuras de datos.
9 Destination Element

Primer elemento de la matriz de destino.

Read_Assembly[0]
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Configuracién de una instruccién de mensaje

Lectura de datos del sensor

Una vez que se han llenado los datos del cuadro de didlogo Message Instruction,
active el renglon de l6gica que contiene la instruccidon de mensaje y el “Vendor

Name” se lee del 45CRM vy se copia en la matriz “Read_Assembly”. Cuando se

vea como ASCII, aparece el nombre Allen-Bradley”.

Ly isLaps R e | LSl

[Fl-Read Assembly N I A FAs ]
[H-Fead_Aszembly[0] Th! ASCI
[FH-Read_Assembly[1] g ASCI
[F-Fead_Assembly[Z] g &SCI
[+-Fead_Aszembly[3] la! ASCI
[FH-Read Assembly[4] ! ASCI
[F-Fead_Aszembly[a] 1ot ASCI
[F-Fead_Aszembly[E] g ASCI
[FH-Fead Assembly[7] 'p! ASCI
[+-Fead_Aszembly[3] 'a! ASCI
[FH-Read_Assembly[d] ! ASCI
[FH-Read Assembly[10] 'y &SI
[+-Fead_Aszembly[11] la! ASCI
[FH-Read Assembly[12] y! ASCI
[H-Fead_Assembly[13] 500" &5CI
[F-Read Aszemblul14] renn! ASTI

Formato de ejemplo para un mensaje de escritura

Es posible escribir un nombre tnico en el sensor 45CRM. Este pardmetro se
denomina “Application Specific Name”. En el Apéndice B, podemos ver el
numero de indice de este pardmetro (24) y la longitud méxima de la cadena
(32 caracteres). Cada cardcter equivale a 1 byte. Este ejemplo muestra los pasos
necesarios para escribir “Test” en el indice del nombre especifico de la
aplicacion.

La matriz del elemento de origen es “Write_Assembly”, el byte 0 es el canal
seguido por los datos que deben escribirse.

[Hadrite_Azzembly oot fa.ay|ASCH
[Fwirite_Azsemblu0] r$00" &5C1
[Fsribe_Azzembly[1] T ASCI
[FH#frite_fssembly[2] 'E! ASCIH
[Frite_Azzembly[3] ! ASCIH
[FHadribe_Azzembly(4] T ASCI
[Fwirite_Assemblu(5] rg00" &5C1
[ write_AssembliE] rgo0! &5C1

En la captura de pantalla que se muestra, podemos ver el cuadro de didlogo
Message Configuration con toda la informacion necesaria para escribir en el
pardmetro Application Specific Name del 45CRM. Para abrir el cuadro de
didlogo Message Instruction, haga clic en el cuadrado azul de la instruccién de
mensaje.
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Configuracién de una instruccion de mensaje

Message Configuration - App_Specific_Tang ) ﬂ
Configuration | Enmmunicatinnl Tag I L
hezzage Type: i
2

Service ICustu:um ource Element:
Twpe:

urce Length:
Setvice 4 . Iﬁ

Code: estination | ;l

Insl:ance:|24 Attribute: ||:| (Hex) el New Tag | i

| write_Assembly[0]

i3 Enable ) Enable W aiting i3 Start @ Done Cione Length: 0
i) Errar Code: Extended Errar Code: [ Timed Out €
Errar Path:
Error Test:

] I Cancel | Spply | Help

La siguiente tabla identifica los datos necesarios para llenar el cuadro de didlogo
Message Configuration para escribir “Test” en el nombre especifico de la

aplicacién en el 45CRM:
Cuadro Descripcion Valor
1 Tipo de mensaje
El tipo de mensaje es CIP Generic. CIP Generic
2 Service Type
El tipo de servicio es Custom. Custom
3 Service Code
Establecido en la tabla de cédigos de servicio. 4E
4 Class
La clase es 3a3. 3a3
5 Instance
:E:itgglecida segin el apéndice A. Identifica el indice del pardmetro siendo 2%
6 Attribute
El valor del atributo es 0. 0

7 Source Element
Contiene el nombre del primer tag de la matriz de datos a escribir. Write_Assembly[0]

8 Source Length
Este cuadro contiene el niimero de bytes de datos de servicio a enviar o recibir

en un mensaje. Se define en las tablas de estructuras de datos. 5 bytes
9 Destination Element
N/D N/D
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Configuracién de una instruccién de mensaje

Validacion de escritura

Una vez que se han llenado los datos del cuadro de didlogo Message Instruction,
active el renglon de légica que contiene la instruccién de mensaje y “Test” se
escribe de “Write_Assembly” en el indice del pardmetro Application Specific

Name del 45CRM.

Los datos se validan leyendo el valor del indice 24 en el sensor o consultando la

configuracion de 1734-4I0L. Para ver la configuracién del 1734-410L, siga

€stos pasos:

1. Hagaclic en 1734-410L en la configuracién de E/S.

2. Aparece un cuadro emergente informandole de que se han detectado
cambios en el sensor. Expanda los ajustes y verd que el nombre especifico de

la aplicaci6n se ha cambiado a Test.

1734-4I0L/ A - Differences Detected

Fezolve the differences by uploading the differences to the project or downloading them to each device.

Channel

Praoject Device

Parameter
Walle Walle

Application Specific N ame .. |TEST

| IJpload | Dawrload

Upload/D'ownload the Parameter Y alues Ok

Cancel

3. Hagaclic en “Upload”y, a continuacién, en “OK” para que los nuevos
valores de los pardmetros se carguen al controlador. El nuevo nombre
especifico de la aplicacién se puede ver al consultar la ficha Identification

del AOP correspondiente al sensor 45CRM.

1-4I0LA

“h 0 - 10-Link
. 45CRM-4LHT1-D4

Zh1 - 10-Link

Zh 2 - 10-Link

h 3 - Dizabled

Refresh Channel

1
Commeon  Identification Dbservatiunl Parameterl Diagnnsisl

Correlate Channelz

Mame | Baw | walue
[ -] Device Information
Wendor Mame o |Allen-Bradley
Froduct Mame o | 45CHRM-4LHT
Product Test o | Color Registral
Froduct ID o | PM-133876
Serial Murnber ro | 00000000000
[ -1 Uszer Specific Information
Application Specific Mame my | |TEST
Jzer Tag 1 ma g
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Configuracién de una instruccion de mensaje

Codigo de servicio

La tabla mostrada se utiliza para determinar el cédigo de servicio necesario para
una determinada instruccién de mensaje.

Necesario en implementacion

Codigo de servicio (hex) Clase Instancia Nombre de servicio Descripcion del servicio
4B Requerido Requerido Read Subindex Lee un valor de parametro del dispositivo 10-Link.
4C N/D Requerido Write Subindex Escribe un valor de parametro en el dispositivo 10-Link.
. ) ) Lee un indice completo (todos los parametros de un
4 Requerido Requerida Read Subindex indice) del dispositivo I0-Link (utiliza el subindice 0).
) . ) Escribe un indice completo (todos los pardmetros de un
4 N/D Requerido Write Subindex indice) del dispositivo 10-Link (utiliza el subindice 0).

Longitud de origen: de las tablas de estructuras de datos

Las siguientes tablas se pueden utilizar para determinar la longitud de origen
que se basa en el c6digo de servicio empleado y en el nimero de bytes que
se escriben.

Lectura de subindice (4B)
Formato de datos de mensaje:

Byte 0 Byte 1
Nimero de subindice Nimero de canal

Longitud de origen = 2 bytes

Lectura de subindice (4C)
Formato de datos de mensaje:

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3
Nimero de subindice Nimero de canal Dato 0 Dato 1

Longitud de origen = 2 bytes + nimero de bytes de los datos que
se escribiran

Lectura de subindice (4D)
Formato de datos de mensaje:

Byte 0
Ntmero de canal = 1 byte

Longitud de origen = 1 byte

Escritura de subindice (4E)
Formato de datos de mensaje:

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3
Nimero de canal Dato 0 Dato 1 Dato3

Longitud de origen = 1 byte + nimero de bytes de los datos que se escriben
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(6digos de error y eventos

Apéndice D

Codigos de error

Coédigos de error y eventos

Cuando se produce un evento, el dispositivo indica la presencia del evento al
maestro. A continuacién, el maestro lee el evento. Los eventos pueden ser
mensajes de error y datos de mantenimiento/advertencias. Los mensajes de
error se transmiten del dispositivo al controlador a través del maestro IO-Link.
La transmision de pardmetros del dispositivo o eventos se produce de forma
independiente a la transmisién ciclica de datos de proceso.

Codigo de error Instancia Codigo Nota

No hay error APP ZERO Solo se aplica a telegrama de respuesta
Fallo de aplicacion no especifico APP 0x8000

indice no valido APP 0x8011

Subindice no valido APP 0x8012

Servicio temporalmente no disponible | APP 0x8020

?ceorr\]/m(i)temporalmente no disponible APP 0x8021

?Seerr\]/i;i;))temporalmente no disponible APP 0x8022

Acceso denegado APP 048023 :ggﬂrt: de escritura en direccion de solo
Rango de valores no vélido, pardmetro | APP 0x8030

Valor de pardmetro demasiado grande | APP 0x8031

Valor de pardmetro demasiado pequefio | APP 0x8032

Error de la aplicacion APP 0x8081 | Laaplicacién no responde

La aplicacién no esta lista APP 0x8082 | Laaplicacién no responde
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(6digos de error y eventos

Eventos
Tipo
0: Reservado
Cddigode | Codigode | Calificador | Calificador 1: Notificacion
evento evento | deevento | deevento 2: Advertencia
Nombre Descripcion del evento Descripcion de migracion (HEX) (DEC) (HEX) (DEC) Instancia 3: Error
Los datos del dispositivo han
resultado dafiados.
) Falloa causa de un pardmetro | Desconecte y vuelva a A s
IE;rr(:arm eter incoherente establecidoen el | conectar la alimentacion 6320 25376 74 116 & A(;X:)cs)clon 3: Error
dispositivo. eléctrica del dispositivo. Si el
problema persiste, reemplace
el dispositivo.
El controlador debe aceptary
cargar el nuevo parametro
Los pardmetros del establecido desde el
dispositivo han sido dispositivo, o rechazary
modificados debido a un volver a descargar el perfil de
Notification- | aprendizaje local con éxito. proyecto existente al 4: Aplicacion Nmgifion i
Parameter | Este evento se produce dispositivo (ADC). Ademds, se 6350 2424 o4 84 (APP) 1: Notificacidn
cuando se dejan sin bloquear | recomienda bloquear el
los botones de aprendizaje botdn de aprendizaje local si
local del dispositivo. el controlador desea evitar
que este evento vuelva a
producirse en el futuro.
Fallo a causa de un pardmetro
incoherente establecido en el
dispositivo. Este evento se Este evento corresponde a un Nl
:Er:{(e):n al produce cuando aparece un ﬁgger sg(r)i(r)er(euepne]riglg rEeSI 8CFO 36080 F4 244 & A([‘)[\Ilpcs)c ion 3: Error
error de hardware o un error disnositivo p
no detectable y no P )
recuperable.
Fallo a causa de un pardmetro
incoherente establecido en el
o |Ssotin et | quorape s | oy | s | s | w0 || g
Internal error de hardware o un error giesce;;?i%eemplazar el (APP)
no detectable y no P :
recuperable, y no desaparece.
92 Publicacion de Rockwell Automation 45CRM-UMOO01A-ES-P- Septiembre 2015



Abreviaturas

Apéndice E

Abreviaturas

ADC

Configuracién automética de dispositivos

A0l

Instruccion Add-On

AoP

Perfil Add-On

ASN

Nombre especifico de la aplicacion

IEC

Comisién Electrotécnica Internacional

10DD

Descripcion de dispositivo de E/S

NEC

(6digo Eléctrico Nacional

QD

Desconexién rdpida

RGB

Rojo, verde, azul

SI0

E/S estandar

T8

Aprendizaje del fondo

1)

Aprendizaje dindmico

™

Aprendizaje de marca
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Abreviaturas

Notas:
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Servicio de asistencia técnica de Rockwell Automation

Rockwell Automation proporciona informacidn técnica en Internet para ayudarle a utilizar sus productos.

En http://www.rockwellautomation.com/support puede encontrar notas técnicas y de aplicacion, cddigos de muestra y enlaces con service packs
de software. También puede visitar nuestro Centro de asistencia técnica en https://rockwellautomation.custhelp.com/, donde encontrard
actualizaciones de software, chats y foros de asistencia, informacién técnica, respuesta a preguntas frecuentes y la posibilidad de registrarse para
recibir actualizaciones sobre notificaciones de productos.

Ademas, ofrecemos muiltiples programas de asistencia de instalacion, configuracién y resolucion de problemas. Para obtener mds informacion,
comuniquese con el distribuidor local o con el representante de Rockwell Automation, o visite http://www.rockwellautomation.com/services/

online-phone.

Asistencia para la instalacion

Sise le presenta algtin problema durante las primeras 24 horas posteriores a la instalacion, revise la informacion incluida en este manual. También
puede comunicarse con el servicio de asistencia técnica al cliente para obtener ayuda inicial con la puesta en marcha del producto.

Estados Unidos o Canada 1.440.646.3434

Fuera de Estados Unidos 0 Canadd | Use el Worldwide Locator at http://www.rockwellautomation.com/global/support/overview.page o comuniquese con el representante local
de Rockwell Automation.

Devolucion de un producto nuevo

Rockwell Automation verifica todos sus productos antes de que salgan de la fabrica para ayudar a garantizar su perfecto funcionamiento. Sin
embargo, si su producto no funciona y necesita devolverlo, siga los procedimientos indicados a continuacién.

Estados Unidos Comuniquese con su distribuidor. Debe indicar al distribuidor un nimero de caso de asistencia técnica al cliente (Ilame al nimero de teléfono
anterior para obtener uno) a fin de completar el proceso de devolucién.

Fuera de Estados Unidos Comuniquese con el representante local de Rockwell Automation para obtener informacién sobre el procedimiento de devolucion.

Comentarios sobre la documentacion

Sus comentarios nos ayudan a atender mejor sus necesidades de documentacidn. Si tiene sugerencias sobre cémo mejorar este documento, llene

este formulario, publicacion RA-DUQ02, disponible en http://www.rockwellautomation.com/literature/.
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